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1.Giris

Omron M1 invertdrlerde, uygulamalarda kullanilan harici fren sistemlerini kontrol
etmek amaciyla bir fren kontrol fonksiyonu bulunmaktadir. Bu fonksiyon, motor
durduruldugunda mekanik frenlerin zamanlamasini ve ¢alisma prensibini diizenleyerek
giivenli ve verimli bir durus saglar.

Fren kontrol fonksiyonu, kontrol metodu (F42) seciminden bagimsiz olarak calisabilir.
Ancak, kullanilan kontrol metoduna bagli olarak fonksiyonun c¢alisma sekli ve
ayarlanmasi gereken parametreler degisiklik gosterebilir. Bu nedenle, dogru frenleme

performansi i¢in kontrol metoduna uygun ayarlarin yapilmasi gerekmektedir.

2. Fren Kontrol Fonksiyonu Parametreleri

e Kalkis Esnasinda Fren Kontrolii

e Durus Esnasinda Fren Kontrolii

Kalkis Esnasinda Fren Kontrolii

Fren kontrol fonksiyonunu etkinlestirmek icin asagidaki adimlar1 takip edebilirsiniz:

Dijital Cikis Tanimlamasi
e Fren serbest birakma fonksiyonunu aktif hale getirmek i¢in, invertoriin dijital
c¢ikis terminallerine (DO1, DO2) E20 ve E21 parametreleri kullanilarak veya
role ¢ikis terminaline (ROA/ROB) E27 parametresi ile “57: BRK (fren serbest
birakma)” atanmalidir.

e Harici fren baglantisi bu ¢ikis terminallerine baglanmalidir.
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Dijital Giris Tanimlamasi (Opsiyonel)
Gerektiginde, dijital input Terminallerinden birine (DI1-DI7) EO05-E0S, E98, E99

parametreleri aracilifiyla "65: BOK (fren onay1)" fonksiyonu atanmalidir.

Kontrol Metoduna Gore Degisen Frenleme Parametreleri

V/F Kontrol Metodunda: Fren birakma islemi ¢ikis akimi ve ¢ikis frekansina gore
gerceklestirilir.

Vektor Kontrol Metodunda: Fren birakma islemi ¢ikis akimi ve ¢ikis torkuna gore

hesaplanir.

Fren Parametrelerinin Belirlenmesi

J68: Fren serbest birakma akimi (Nominal akim yiizdesi olarak)
J69: Fren serbest birakma frekansi

J95: Fren serbest birakma torku (Yalnizca vektor kontrol modunda)
J70: Fren serbest birakma siiresi (saniye cinsinden)

F23: Baslangi¢ frekansi

F24: Baslangi¢ frekansinda bekleme siiresi

NOT: F23 Baslangi¢ frekansi, J69 fren serbest birakma frekansindan biiyiik veya esit

olmalidir. Aksi halde; siiriicii F23 hizinda takili kalacaktir, fren serbest birakmayacaktir.
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V/F ve Vektor kontrol methodlarmin kalkis esnasinda fren kontrolii akis semasi

asagidaki gibidir;

F24: 1st Starting
Frequency 1
Holding Time

F23: 1st Starting
Frequency

Output frequency [ J69: Brake Control Brake-release Frequency

E181: Acceleration Wait Time on Brake Control
—>
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J68: Brake Control Brake-release Current
Output current
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Brake control

Brake-release
Torque // \
Torque command

RUN command___ OFF ON

OFF

RUN command | ON

Brake release signal
i OFF ON
—>——<— J70: Brake Control Brake-release Timer Brake release signal
BRK" OFF r ON
Binlke confimaiin sl —>—<— J70: Brake Control Brake-release Timer
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“BOK™

l&—————> H180: Brake Error Detection Time

[V control _Operation time chart at startup ]

[(Vector control _Operation time chart at startup |

Kalkis Esnasinda Fren Kontrolii

Motorun kalkis siirecinde fren kontrolii agsagidaki gibi ¢alisir:

Fren Serbest Birakma Frekansina Kadar Hizlanma

RUN komutu acildiginda; invertdor baslangic frekansiyla hizlanirken, fren serbest
birakma frekansi (J69) ve fren serbest birakma akimi(J68) istenen degere ulastiginda
freni serbest birakir. Eger fren serbest birakma siiresi(J70) eklendiyse ilgili kosullar

saglandiginda buraya girilen stire kadar bekler.

Frenin Serbest Birakilmasi

Ilgili sartlar saglandiktan sonra fren serbest birakma sinyali agilir. (E20, E21, E27 = 57:

BRK).

To improve lives and contribute to a better society



[Omron Teknik Destek] M1 Invertorlerde Fren Kontrol Fonksiyonu Kullanimi

Durus Esnasinda Fren Kontrolii

Motorun durus siirecinde fren kontrolii asagidaki gibi ¢alisir:

Frenleme Frekansina Kadar Yavaslama
RUN komutu kapatildiginda, invertdér Fren Kontrol Fren Uygulama Frekansina (J71)
kadar yavaslar.

Bu frekansa ulastiktan sonra, J72 parametresinde belirlenen stire kadar bekler.

Frenin Uygulanmasi
Bekleme siiresi tamamlandiktan sonra, fren serbest birakma sinyali kapatilir (E20, E21,

E27 = 57: BRK).

Fren Hatasinin Algilanmasi ve Onlem Alinmasi

Fren serbest birakma sinyali kapandiktan sonra, H180 parametresinde ayarlanan siire
boyunca fren onay sinyalinin (E01-E05, E98, E99 = 65: BOK) kapali duruma gelmesi
beklenir.

Eger H180 siiresi i¢inde fren onay sinyali kapanmazsa, invertor fren hata sinyalini (E20,

E21, E27 = 182: BER) verir ve (Er6) hatas1 algilanir.

Motorun Tamamen Durdurulmasi
Fren uygulandiktan sonra, motorun durma frekansina ulagmasi beklenir.
F39 parametresinde belirlenen siire kadar bekleme gerceklestikten sonra motorun ¢ikis

frekans1 0 Hz’e diistiriiliir.
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V/F ve Vektor kontrol methodlarinin durus esnasinda fren kontrolii akig semasi

asagidaki gibidir;

Output frequency

AN J71: Brake Control Brake-applied Frequency
F25: 1st Stop Frequency
JT1: Beake Conrol F25=0: 1st Stop Frequency
Quiput frequency i Brake-applied Frequency

F39: 1st Stop Frequency
Holding Time

Fag 15t Stop
Froquency Holding Tima

| Qutput current J\—l;
Qutput current

Torque command —/j—l;
RUNcommand  ON OFF

RUN command ON OFF

Brake release signal ON | OFF
“BRK"
—>—€— J72: Brake Control Brake-applied Timer Braie: eicnse 55'9;:‘ ON OFF

~—>—%—J72: Brake Control Brake-applied Timer

Brake confirmation signal ON OFF
e | Brake confimnation ;%n:_\ oN OFF

&> H180: Brake Error Delection Time

—>—&—H180: Brake Ermor Delection Time
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