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Giriş  

 

İnvertörlerde bulunan auto-tuning fonksiyonu motor sabitlerini ölçerek en uygun motor 

kontrol performansını elde etmek için kullanılır. Genel olarak invertörlerde 

sabit(stationary) ve döner(rotational) olmak üzere iki çeşit auto-tuning işlemi 

yapılmaktadır. En iyi auto-tuning verilerini elde edebilmek için motor boşta ve yüksüz 

iken döner(rotational) auto-tuning yapılmalıdır. Motorun daha önceden kurulmuş bir 

sistemde dönmesi mümkün olmayan durumlarda ise sabit(stationary) auto-tuning 

yapılabilir, ancak ölçülemeyen bazı değerler sonradan girilmelidir. Bu dökümanda bütün 

bu işlemler anlatılacaktır.  

Aşağıda bir motorun elektrik modeli gösterilmiştir. Auto-tuning aşağıda belirtilen motor 

sabitlerini tespit etmek ve motor/sürücü performansını artırmak için kullanılır.  

  

 

  

Auto-tuning  yapılırken  girilmesi  gereken  motor  parametreleri  motor  

etiketinde/kataloğunda yazan değerlerdir. Bu değerler haricinde motor karakteristikleri 

değişebileceğinden doğru girilmesi önemlidir. Ek olarak motor sargılarındaki bağlantılar 

motor etiketi üzerindeki yıldız/üçgen değerleri ve frekans invertörünün voltaj sınıfı 

dikkate alınarak yapılmalıdır.  
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Auto-tuning sırasında motor sargıları belirli sıra ve süre ile enerjilenerek yukarıda 

belirtilen sabitlerin bulunması sağlanır. Bu işlem birkaç dakika boyunca seçilen moda göre 

sabit(stationary) veya döner(rotational) auto-tuning modlarına göre devam eder.  

  

Auto-tuning işlemi motor yüksüzken yapılmalıdır.  

 

Asenkron (Induction) Motorlar İçin Parametre Ayarları ve Auto-Tuning  

 

 

RX2 invertörler AA121=8 (Sensorless vector control(IM)), AA121=9 (0Hz-Area 

sensorless vector control(IM)) veya AA121=10 (Vector control with encoder(IM)) 

modunda kullanılacaksa auto-tuning işlemi yapılmalıdır. Auto-tuning işleminden önce DC 

frenleme (AF101=0) ve tork komutu kullanılmışsa ATR girişi kapatılmalıdır (CA01- 

CA07 = 67 olmamalıdır). DC frenleme ve ATR komutu auto-tuning sonrası tekrar aktif 

hale getirilebilir (AF101 = 1, CA01-CA07 = 67 ).  

  

1.Adım:  Hb-102: Motor kW değeri girilir.  

2.Adım:  Hb-103: Motor kutup sayısı girilir.  

3.Adım:  Hb-104: Motor baz frekansı girilir.  

4.Adım:  Hb-106: Motor voltaj değeri girilir.  

5.Adım:  HA-01: 2 (Rotation) Eğer motor döner şekilde auto-tuning yapılacak ise  

                    HA-01: 1 (Not Rotation) Eğer motor sabit şekilde auto-tuning yapılacak ise            
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6.Adım:  RUN sinyali verilir  

7. Adım:  Auto-tuning işlemi tamamlandığında ekranda aşağıdaki sonuçlar çıkar:  

 

 

 

 

8. Adım: Eğer Auto-Tuning işlemi sabit şekilde yapıldıysa motorun boşta çektiği akım 

hesaplanamadığı için Hb-116 parametresine sonradan girilmelidir. (Motorun boşta çektiği 

akımın hesaplanması için öncelikle cosfi değerinin arccos karşılığı bulunur ve bulunan 

değerin sinüsü nominal akım ile çarpılarak motorun boşta çektiği akım bulunur.  

Örneğin nominal akım değeri 8.2 A, cosfi değeri 0.8 olan bir motorun boşta çektiği akım  

8.2*0.6=4.92 A şeklinde hesaplanıp Hb-116 parametresine girilmelidir.  

  

 

  

  


