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Giris

Invertdrlerde bulunan auto-tuning fonksiyonu motor sabitlerini dlgerek en uygun motor
kontrol performansini elde etmek i¢in kullanilir. Genel olarak invertorlerde
sabit(stationary) ve doOner(rotational) olmak {izere iki ¢esit auto-tuning islemi
yapilmaktadir. En iyi auto-tuning verilerini elde edebilmek i¢in motor bosta ve yiiksiiz
iken doner(rotational) auto-tuning yapilmalidir. Motorun daha 6nceden kurulmus bir
sistemde donmesi miimkiin olmayan durumlarda ise sabit(stationary) auto-tuning
yapilabilir, ancak dl¢iilemeyen bazi degerler sonradan girilmelidir. Bu dokiimanda biitiin
bu islemler anlatilacaktir.

Asagida bir motorun elektrik modeli gosterilmistir. Auto-tuning asagida belirtilen motor

sabitlerini tespit etmek ve motor/siiriicii performansini artirmak i¢in kullanilir.

= R1 (primary resistance)
stator resistance R1 L R2
» R2 (secondary resistance)
rotor reflected to stator LM
* L (leakage inductance) ?
stator inductance O
- Io (magnetizing current at base frequency)
(it circulates through Lm) Equivalent circuit of one leg of

- J (total load inertia) T
used to tune control loop the motor winding

Auto-tuning yapilirken  girilmesi ~ gereken  motor  parametreleri  motor

etiketinde/katalogunda yazan degerlerdir. Bu degerler haricinde motor Karakteristikleri
degisebileceginden dogru girilmesi 6énemlidir. Ek olarak motor sargilarindaki baglantilar
motor etiketi iizerindeki yildiz/iicgen degerleri ve frekans invertdriiniin voltaj simifi

dikkate alinarak yapilmalidir.
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Auto-tuning sirasinda motor sargilart belirli sira ve siire ile enerjilenerek yukarida
belirtilen sabitlerin bulunmasi saglanir. Bu islem birka¢ dakika boyunca se¢ilen moda gore

sabit(stationary) veya doner(rotational) auto-tuning modlarina gére devam eder.

Auto-tuning islemi motor yiiksiizken yapilmahdir.

Asenkron (Induction) Motorlar I¢in Parametre Ayarlar1 ve Auto-Tuning

RX2 invertorler AA121=8 (Sensorless vector control(IM)), AA121=9 (OHz-Area
sensorless vector control(IM)) veya AA121=10 (Vector control with encoder(IM))
modunda kullanilacaksa auto-tuning islemi yapilmalidir. Auto-tuning isleminden 6nce DC
frenleme (AF101=0) ve tork komutu kullanilmigsa ATR girisi kapatilmalidir (CAO1-
CA07 = 67 olmamahdir). DC frenleme ve ATR komutu auto-tuning sonrasi tekrar aktif

hale getirilebilir (AF101 = 1, CA01-CA07 = 67 ).

1. Adim: Hb-102: Motor kW degeri girilir.

2.Adim: Hb-103: Motor kutup sayisi girilir.

3.Adm: HDb-104: Motor baz frekansi girilir.

4.Adim:  Hb-106: Motor voltaj degeri girilir.

5.Adim: HA-01: 2 (Rotation) Eger motor doner sekilde auto-tuning yapilacak ise

HA-01: 1 (Not Rotation) Eger motor sabit sekilde auto-tuning yapilacak ise
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6.Adim: RUN sinyali verilir

7. Adim:

“

RX2 FREKANS INVERTORLERINDE AUTO-TUNING

Auto-tuning islemi tamamlandiginda ekranda asagidaki sonuglar ¢ikar:

Auto-tuning (revolving)
completed.
XXXXXXXXXXXXXXX

Press the XX key

Déner sekilde yapilmis (Rotational) auto-
tuning basarili bir sekilde gerceklesmis ise
cikar.

Auto-tuning (revolving)
completed.
XXXXXXXXXXXXXXX

Press the XX key

Sabit sekilde yapilmis (Not Rotational) auto-
tuning basarili bir sekilde gerceklesmis ise
cikar.

Auto-tuning failed.
Review the settings
and wiring

Press the XX key

Auto-Tuning islemi yarida kesilmisse veya
tamamlanamamuissa ¢ikar.

8. Adim: Eger Auto-Tuning islemi sabit sekilde yapildiysa motorun bosta c¢ektigi akim

hesaplanamadigi i¢in Hb-116 parametresine sonradan girilmelidir. (Motorun bosta ¢ektigi

akimin hesaplanmasi icin Oncelikle cosfi degerinin arccos karsiligi bulunur ve bulunan

degerin siniisli nominal akim ile ¢arpilarak motorun bosta ¢ektigi akim bulunur.

Ornegin nominal akim degeri 8.2 A, cosfi degeri 0.8 olan bir motorun bosta ¢ektigi akim

8.2*0.6=4.92 A seklinde hesaplanip Hb-116 parametresine girilmelidir.




