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[Omron Teknik Destek] RX2 invertérlerle Basit Indirme-Kaldirma Uygulamasi

1. Giris (Uyar1 ve Onlemler)

Bu dokiimanda RX2 invertorlerle basit indirme-kaldirma uygulamasi parametreleri
aciklanacaktir. Bu dokiimandaki 6rnek parametreler yalnizca basit indirme-kaldirma

uygulamalari i¢in gegerlidir.

Bu tip uygulamalarin giivenlik agisindan sorun olusturmamast igin giivenlik
Onlemlerinin uygulama Oncesi alinmasi; gegerli giivenlik standartlarinin uygulanarak
mekanik fren, acil stop, giivenlik roleleri vs. gibi gilivenlik cihazlar1 ile beraber
kullanilmast; kullanici kilavuzunun ve invertdér parametrelerinin detayli olarak

Ogrenilmesi ve uygulama konusunda uzman yetkililerce devreye alinmasi zorunludur.

Bu dokiiman resmi bir belge degildir yalnizca yapilan 6rnek bir uygulamanin
parametrelerini icermektedir. Detayli kullanim i¢in tiim uyar1 ve parametrelerin yer

aldig1 en giincel kullanic1 kilavuzuna bakilmali ve tireticiden bilgi/egitim alinmalidir.

2. Genel parametreler

Uygulama parametreleri girilmeden 6nce motor tanitimi i¢in auto-tuning yapilmalidir.
Auto-tuning, motor duraganken ya da donerken yapilabilir. Bu islem i¢in kullanici

kilavuzuna ya da auto-tuning i¢in hazirlanan diger kilavuza bakilmalidir.

Asagidaki parametreler bir invertor igin uygulanabilecek en genel parametrelerdir.

Kontrol metodu olarak sensorsiiz vektor kontrolii secilmistir (AA121 = 9).

1.Hiz i¢in P24 ve FW terminalleri kisa devre edilmelidir. (P24 ortak pindir)

2.Hiz i¢in P24 | FW ve 4 no’lu terminaller kisa devre edilmelidir.

Hizlanma ve yavaglama zamanlar1 (AC120 =1 ve AC122 = 1) yiik durumuna gore
azaltilip artirilabilir. Asirt  yiik/akim hatas1 vermesi durumunda bu degerler

yiikseltilmelidir.

Motor akimi (BC110); asir1 yiik (thermal) hata limitinin dogru olarak belirlenmesi i¢in
Mulika motor petitioned bakilarak girilmelidir.
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PARAMETRE ASIKLAMA AYAR FABRIKA AYAR ARALIG/ BIRIM/
NO DEGER/ DEGER/

AA101 FREKANS REFERANS KANALI 7 1 0 ~16
Hb105 MAKSIMUM FREKANS 60 50.0 50.0 ~ 590.0 Hz
Ab110 1.HIZ 25.00 6 0.00 ~590.00 Hz
Ab-11 2. HIZ 50.00 0 0.00 ~590.00 Hz
AA121 VEKTLR KONTROL SE3IMI 9 0 0~12
AC120 HIZLANMA ZAMANI 1 30 0.01 ~3600.00 SANIYE
AC122 YAVASLAMA ZAMANI 1 30 0.01 ~3600.00 SANIYE
HA115 HIZ YANITI 100 100 0.001 ~80.000
BC110 MOTOR AKIMI AMPER AMPER AMPER

3. Frenleme parametreleri

Dahili DC enjeksiyon frenleme yalnizca kiiglik yiiklii uygulamalar i¢in kullanilabilir
oldugundan bu fonksiyon kapatilip (AF101 = 0) mekanik frenli bir motor
kullanilmalidir. Mekanik fren baglantisi role kontaklari tizerinden yapilip (ALO-ortak
pin; AL1-normalde agik; AL2-normalde kapali) fren kontrol fonksiyonu (AF130 = 1)
aktif edilerek calistirilabilir. CC-07 = 37 ile rolenin fren fonksiyonuna gore ¢ikisi
saglanir; CC-17 = 00 ise AL1 role gikisi normalde kapali olarak belirlenir. Invertor
kontrol kart1 tizerindeki ALO-ortak ve AL1-normalde kapali terminaller mekanik frene

baglanmak tizere kullanilir.

Fren birakma frekansi (AF137) ve fren birakma akimi1 (AF136) rdle kontaklarina bagh
mekanik frenin birakilma (enerjilenme) degerleri ile ilgili parametrelerdir. Bu uygulama
icin bu degerler sifir verilerek Run sinyali verildiginde beklemeden mekanik frenin

birakilmasi saglanmaktadir.

Fren kapatma frekans1 (AF144) ve fren birakma akimi1 (AF143) ise Stop sinyalinden
sonra durma sirasinda frekans diiserken frenin ne zaman kapatilacagini belirleyen
parametredir. Bu uygulamada 1Hz girilerek tam durusa yakin motor freninin rdle

kontaklar1 ile kapatilmasi saglanmaistir.

“At work for a better life, a better world for all...”



[Omron Teknik Destek] RX2 invertérlerle Basit Indirme-Kaldirma Uygulamasi

AF10L FRDECI:VES;\]AEEK(EKF?/:]Ll) 00 0 0 igin 2 ]
oo | EECRONIGWA | o | 1 | owme | -
bA-63 FRENLI:)EEI\Qu;EEI;iiRENCi 300 50 50 i¢in 600 Ohm(s)
wso | TRMEHEDRE | 0 | | 0 |
pacL | PRENLEMEDIRENGINT |0 1™ 1oy [
ariz0 | MEKANIKFREN o | o | owm |-
AF136 FREN(i?_'EQ*;'\gﬁ)AK'M' 0 32 | 00igin64 | AMPER
AF143 FREN(EIEFz\i@I\éﬁ)AKIMI 0 3,2 0,0 icin 6,4 AMPER
AF137 FREN K%Eé;;\ﬂ?ﬁl;lR;EKANSI 1 0 Oé()g%,é)g(i)n Hy
AF144 FREN K?gé\;il\/lYAOI;I?EKANSI 1 0 Oé()g%’é)gci)n Haz
Asagida RX2 invertorlerde fren fonksiyonunun timing diyagrami gosterilmistir.
Brake release Brake apply

frequency (AF137)

frequency (AF135)

Output frequency e | BUR

MH—=> < P ) -
’ 5 : :Stop waiting time (AF133)

—

_(2) | Establishment waiting

Operation command < ==ia
! ‘time; (AF131)

Brake release signal L (4) . e
[BRK] <—> Acceleration waiting time (AF132) =
Brake check signal | ) |
BOK (3 :
[BOK] fs(éié /5(6}

Brake check waiting time (AF134)|
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Asagida ise RX2 invertorlerde fren fonksiyonunun i¢in kullanilabilecek parametrelerin

listesi bulunmaktadir. Uygulamaya gore varsayilan ayarlar degistirilebilir.

Parameter
Item Parameter Data Description Default
Brake control en- AF130 00 Disabled 00
able 01 Brake control 1 enabled
02 Brake control 1 forward/reverse set
individually
03 Brake control 2 enabled

Brake open delay AF150 0.00 to 2.00 (s) Set the brake release delay time. 0.20
fime
Brake close de- AF151 0.00 to 2.00 (s) Set the brake close delay time. 0.20
lay time
Brake answer AF152 0.00 to 5.00 (s) Set the brake answer back check 010
back check time time.
Servo lock /DC AF153 0.00 to 10.00 (s) Set the servo lock time at start-up. 0.60
injection time at
start
Servo lock / DC AF154 0.00 to 10.00 (s) Set the servo lock time at stopping. 0.60
injection time at
stop
DC braking force AF105 0 to 100 (%) If the control method is other than 30
setting 09: Zero-Hz range sensoriess vector

control, or 10° Vector control with

sensor, DC braking is used. Set the

braking force (when stopped) at that

time.
DC braking force AF108 0 to 100 (%) If the control method is other than 30
at start 09: Zero-HzZ range sensorless vector

control, or 10: Vector control with

sensor, DC braking is used. Set the

braking force (when starting) at that

fime.

1. Frenleme direnci baglantisi / parametreleri

RX2 invertorlerde 200V sinifinda 22kW’a , 400V smifinda 37kW a kadar dahili
frenleme tinitesi bulunmaktadir (P ve N terminallerine baglidir) ; bu iiniteye baglanmasi

gereken frenleme direnci terminalleri RB ve P ‘dir.

“At work for a better life, a better world for all...”



[Omron Teknik Destek] RX2 invertérlerle Basit Indirme-Kaldirma Uygulamasi

Braking resistor (oplion)

Braking resistor
(option) Braking unit

(ophion)
- Short bar

Short bar

N BB PD P

30kW ve iistii lirtinlerde dahili frenleme iinitesi bulunmadigindan harici olarak frenleme
iinitesi ve iiniteye de frenleme direngleri baglanmalidir. RX invertoriin P/+ ve N/-
terminallerine verisayfalarinda tanimli uygun frenleme iinitesi baglanmalidir. Daha
sonra bu iiniteye verisayfalarinda tanimli minimum degerlerden kiiciik olmamak iizere

uygun frenleme direngleri baglanmalidir.

Asagidaki tabloda 200V ve 400V sinift i¢in kullanilabilecek frenleme direnci/iinitesi

kodlar1 ve 6zellikleri listelenmistir.

(&) Braking unit, braking resistor unit

e 000000000 |bekgressorw. 00|
= e = =
3G3RAZ-_ BCR_ min. resistance | (3%ED, 10 sec max) torque % |for bullt-n, 5 sec for braking unit | torque %
3-phase Resistance Type AX-_ Resistance

200V 055 AZ004 Built-in 500 REMooK 200-IE 2000 180 REMDOK) 200-IE 2000 180

(three-phase) [, 00T 100 REMDOK2070-IE 700 00

15 AI015 150 REMooK2070-IE 700 140 REMDOK4075-IE 750 130
12 AZ022 90 REMODOK4035-1E 350 180
4.0 A2037 REMOOK£075-1E 750 50 REMODOKG035-IE 100
55 AZ055 160 REMOOK4035-1E 350 75 REMDOKZ0Z0-E w0 150
7.5 A2075 100 55 REMD1K2017-IE 170 110
1.0 AZ110 REMOOKG035-E 40 REMOZK1017-IE 75
15.0 A2150 750 REMooK9017-1E 170 55 REMD3ES010-IE 100 95
18.5 AZ185 REMO3K5010-E 100 75 REM19KDO0E-E B0 95
20 AZ770 50 65 8o
300 AZ300 2035090-TE 410 REM19KD00s-IE 60 8o
£l AZ3TD G0
45.0 A2450 2070130-TE 280 2 % REM19KD006-1E 30 105
55.0 AZ550 85
400V 1.1 A4007 Builltin 100 REMOOK1400-1E 400 (0 200 REMDOK 400-1E 40001 200
(threa-phase) |y 5 A4015 REMODK1200-1E 2000 190 REMDOK2200-IE 2000 190
212 A4022 REMo0K2200-1E 130 REMDOKS 120-IE 12001 200
3.7 A4037 700 REMOOK2120-E 12000 120 REMDOKS 100-1E 1000 140
5.5 A4055 REMooK4075-1E 750 140 REMDOKZ070-IE 7o 150
75 A4075 350 100 REMD K2070-E 110
11.0 A4110 REMOOK&100-1E 10002 50 REMOD2K1070-IE 75
15.0 A4150 240 REMoOK9070-IE 700l 55 REMD3K5035-E 350 110
185 A4185 REMO03KS035-1E 50 90 REM19KD030-IE 300 100
2.0 A4220 2010 75 85
30.0 A4300 16101 REM19KD020-E 200 95
7o A4370 10 REMz8KD012-IE 150 125
45.0 A4450 4017068-TE 100
55.0 A4550 4035090-TE 850 2 % REM19KD020-IE 100 100
75.0 B4750 3 % REM19K0030-1E 75
0.0 B4300 A070130-TE 550 2 % REM38KD012-IE 60 105
110.0 Ba11K 4090240-TE 320 3 x REM3sKo012-IE 40 125
1320 B413K 105
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Frenleme direnci i¢in kullanilabilecek parametreler asagida listelenmistir. bA-60 ile

frenleme direncinin kullanilma orani yiizde olarak belirlenir. bA-61 parametresi ile

frenleme direnci

aktif edilir.

Bu parametre 01 yapildiginda

invertor

stop

durumundayken frenleme direnci aktif olmaz, yalnizca durus sirasinda aktif edilir. Bu

parametre 02 yapildiginda frenleme direnci, invertdr stop durumundayken de aktif

edilir. bA-62 parametresi ise DC bara geriliminin hangi degerin iizerine ¢iktiginda

frenleme direncinin aktif edilecegi segilir. bA-63 parametresi ile frenleme direnci degeri

300 yapilir.(bA-60 ‘1 100 yapabilmek igin.)

PARAMETRE AYAR FABRIKA o
NO ASIKLAMA DEGER/ DEGER/ AYAR ARALIG/ BIRIMI
bA-60 FRENLEME DIRENCI KULLANIM ORANI 100.0 0 0,0 isin 100,0 %
bA-61 FRENLEME DIRENCINI AKTIF ETME 02 0 0 isin 2 -
bA-62 FRENLEME FONKSIYONU BASLATMA VOLTAJ 720 720 660 - 760 VOLT
SEVIYESI
e Parameter]
Hem Farameter Data Description Default
Dynamic brake bA-GO 0.0 to 100.0 (%) 1 | fitis setto 0.0, the BRD function 10.0
usage rate willl mot be activated.
If the setting is other than 0.0, the
mtor will tip when BRD load factor
monitor (dA-41) exceseds the BRD
use rate.
Cynamic brake beA-G 1 oo Disabled oo
selection 01 Enabled (disabled at stop)
0z Enmabled (enabled at stop)
Cynamic brake bA-G2 200V Class: The OM level at which the BRD is 200
active level 330.0 to 4000 (V) | activated. class:
400 W Class: 380.0
8E60.0 to 200.0 (V) 400 W
class:
T20.0
Cynamic brake bA-G3 Minimum resistance | Setting the dynamic brake resister io | Minimum
resister value to G800 (0] be connected automatically seis the resist-
maximum value for Dynamic brake | ance val-
usage rate (bA-G0). us 2

"1.
2.

The upper limit depends on Dynamic brake resister value (LA-G3).
The lower limit differs by inverier model.
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