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1. Giriş (Uyarı ve Önlemler)  

 

Bu dökümanda RX2 invertörlerle basit indirme-kaldırma uygulaması parametreleri 

açıklanacaktır. Bu dökümandaki örnek parametreler yalnızca basit indirme-kaldırma 

uygulamaları için geçerlidir.   

Bu tip uygulamaların güvenlik açısından sorun oluşturmaması için güvenlik 

önlemlerinin uygulama öncesi alınması; geçerli güvenlik standartlarının uygulanarak 

mekanik fren, acil stop, güvenlik röleleri vs. gibi güvenlik cihazları ile beraber 

kullanılması; kullanıcı kılavuzunun ve invertör parametrelerinin detaylı olarak 

öğrenilmesi ve uygulama konusunda uzman yetkililerce devreye alınması zorunludur.   

Bu doküman resmi bir belge değildir yalnızca yapılan örnek bir uygulamanın 

parametrelerini içermektedir. Detaylı kullanım için tüm uyarı ve parametrelerin yer 

aldığı en güncel kullanıcı kılavuzuna bakılmalı ve üreticiden bilgi/eğitim alınmalıdır.  

           2.  Genel parametreler  

 

Uygulama parametreleri girilmeden önce motor tanıtımı için auto-tuning yapılmalıdır. 

Auto-tuning, motor durağanken ya da dönerken yapılabilir. Bu işlem için kullanıcı 

kılavuzuna ya da auto-tuning için hazırlanan diğer kılavuza bakılmalıdır.  

Aşağıdaki parametreler bir invertör için uygulanabilecek en genel parametrelerdir.  

Kontrol metodu olarak sensörsüz vektör kontrolü seçilmiştir (AA121 = 9).  

1.Hız için P24 ve FW terminalleri kısa devre edilmelidir. (P24 ortak pindir)  

2.Hız için P24 , FW ve 4 no’lu terminaller kısa devre edilmelidir.   

Hızlanma ve yavaşlama zamanları (AC120 = 1  ve  AC122 = 1) yük durumuna göre 

azaltılıp artırılabilir. Aşırı yük/akım hatası vermesi durumunda bu değerler 

yükseltilmelidir.  

Motor akımı (BC110); aşırı yük (thermal) hata limitinin doğru olarak belirlenmesi için 

Mulika motor petitioned bakılarak girilmelidir.  
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3.  Frenleme parametreleri  

 

Dahili DC enjeksiyon frenleme yalnızca küçük yüklü uygulamalar için kullanılabilir 

olduğundan bu fonksiyon kapatılıp (AF101 = 0) mekanik frenli bir motor 

kullanılmalıdır. Mekanik fren bağlantısı röle kontakları üzerinden yapılıp (AL0-ortak 

pin; AL1-normalde açık; AL2-normalde kapalı) fren kontrol fonksiyonu (AF130 = 1) 

aktif edilerek çalıştırılabilir. CC-07 = 37 ile rölenin fren fonksiyonuna göre çıkışı 

sağlanır; CC-17 = 00 ise AL1 röle çıkışı normalde kapalı olarak belirlenir. İnvertör 

kontrol kartı üzerindeki AL0-ortak ve AL1-normalde kapalı terminaller mekanik frene 

bağlanmak üzere kullanılır.  

 

Fren bırakma frekansı (AF137) ve fren bırakma akımı (AF136) röle kontaklarına bağlı 

mekanik frenin bırakılma (enerjilenme) değerleri ile ilgili parametrelerdir. Bu uygulama 

için bu değerler sıfır verilerek Run sinyali verildiğinde beklemeden mekanik frenin 

bırakılması sağlanmaktadır.  

 

Fren kapatma frekansı (AF144) ve fren bırakma akımı (AF143) ise Stop sinyalinden 

sonra durma sırasında frekans düşerken frenin ne zaman kapatılacağını belirleyen 

parametredir. Bu uygulamada 1Hz girilerek tam duruşa yakın motor freninin röle 

kontakları ile kapatılması sağlanmıştır. 

 

PARAMETRE 
NO  

AÇIKLAMA  AYAR 
DEĞERİ  

FABRİKA 
DEĞERİ  

AYAR ARALIĞI  BİRİMİ  

AA101  FREKANS REFERANS KANALI  7 1 0  ~ 16  -  

Hb105  MAKSİMUM FREKANS  60  50.0  50.0 ~ 590.0  Hz  

Ab110  1.HIZ  25.00   6  0.00  ~ 590.00   Hz  

Ab-11  2. HIZ  50.00   0  0.00  ~ 590.00   Hz  

AA121  VEKTÖR KONTROL SEÇİMİ  9  0  0  ~ 12  -  

AC120  HIZLANMA ZAMANI  1  30  0.01  ~ 3600.00   SANİYE  

AC122 YAVAŞLAMA ZAMANI  1  30  0.01  ~ 3600.00   SANİYE  

HA115 HIZ YANITI  100  100  0.001  ~ 80.000   -  

BC110 MOTOR AKIMI   AMPER  AMPER  AMPER     



[Omron Teknik Destek]                          RX2 İnvertörlerle Basit İndirme-Kaldırma Uygulaması 

 

 
 “At work for a better life, a better world for all…” 

 
3 

 

3 

 

 

 

 

 

         

 

           

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Aşağıda RX2 invertörlerde fren fonksiyonunun timing diyagramı gösterilmiştir.   

 

 

   

  

 

 

AF101 
DC ENJEKSİYON 

FRENLEME (KAPALI) 
00 0 0  için 2  - 

bC111 
ELEKTRONIK TERMAL 

KORUMA (SABİT TORK) 
01 1 0  için 2  - 

bA-63 
FRENLEME DİRENCİ 

DEĞERİ 
300 50 50 için 600 Ohm(s) 

bA-60 
FRENLEME DİRENCİ 

KULLANIM ORANI 
100 10 

0,0  için 

100,0  
% 

bA-61 
FRENLEME DİRENCİNİ 

AKTİF ETME 
02 0 0  için 2  - 

AF130 
MEKANİK FREN 

KONTROLÜ 
01 0 0  için 1  - 

AF136 
FREN BIRAKMA AKIMI 

(İLERİ YÖN) 
0 3,2 0,0  için 6,4  AMPER 

AF143 
FREN BIRAKMA AKIMI 

(GERİ YÖN) 
0 3,2 0,0  için 6,4  AMPER 

AF137 
FREN KAPATMA FREKANSI 

(İLERİ YÖN) 
1 0 

0,00  için 

590,00  
Hz 

AF144 
FREN KAPATMA FREKANSI 

(GERİ YÖN) 
1 0 

0,00  için 

590,00  
Hz 
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Aşağıda ise RX2 invertörlerde fren fonksiyonunun için kullanılabilecek parametrelerin 

listesi bulunmaktadır. Uygulamaya göre varsayılan ayarlar değiştirilebilir.  

 

   

  

1. Frenleme direnci bağlantısı / parametreleri  

 

RX2 invertörlerde 200V sınıfında 22kW’a , 400V sınıfında 37kW a kadar dahili 

frenleme ünitesi bulunmaktadır (P ve N terminallerine bağlıdır) ; bu üniteye bağlanması 

gereken frenleme direnci terminalleri RB ve P ‘dir.  
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30kW ve üstü ürünlerde dahili frenleme ünitesi bulunmadığından harici olarak frenleme 

ünitesi ve üniteye de frenleme dirençleri bağlanmalıdır. RX invertörün P/+ ve N/- 

terminallerine verisayfalarında tanımlı uygun frenleme ünitesi bağlanmalıdır. Daha 

sonra bu üniteye verisayfalarında tanımlı minimum değerlerden küçük olmamak üzere 

uygun frenleme dirençleri bağlanmalıdır.  

 

Aşağıdaki tabloda 200V ve 400V sınıfı için kullanılabilecek frenleme direnci/ünitesi 

kodları ve özellikleri listelenmiştir.  

       

   
 



[Omron Teknik Destek]                          RX2 İnvertörlerle Basit İndirme-Kaldırma Uygulaması 

 

 
 “At work for a better life, a better world for all…” 

 
6 

 

6 

 

Frenleme direnci için kullanılabilecek parametreler aşağıda listelenmiştir. bA-60 ile 

frenleme direncinin kullanılma oranı yüzde olarak belirlenir. bA-61 parametresi ile 

frenleme direnci aktif edilir. Bu parametre 01 yapıldığında invertör stop 

durumundayken frenleme direnci aktif olmaz, yalnızca duruş sırasında aktif edilir. Bu 

parametre 02 yapıldığında frenleme direnci, invertör stop durumundayken de aktif 

edilir. bA-62 parametresi ise DC bara geriliminin hangi değerin üzerine çıktığında 

frenleme direncinin aktif edileceği seçilir. bA-63 parametresi ile frenleme direnci değeri 

300 yapılır.(bA-60 ‘ı 100 yapabilmek için.) 

 

PARAMETRE 

NO  AÇIKLAMA  
AYAR 

DEĞERİ  
FABRİKA 

DEĞERİ  AYAR ARALIĞI  BİRİMİ  

bA-60 FRENLEME DİRENCİ KULLANIM ORANI  100.0   0  0,0  için 100,0   %  

bA-61  FRENLEME DİRENCİNİ AKTİF ETME  02  0  0  için 2   -  

bA-62 FRENLEME FONKSİYONU BAŞLATMA VOLTAJ  
SEVİYESİ  

720  720  660 - 760  VOLT  

  

 

 

  

  

 


