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1.Haberlesme Baglantilar

Bu dokiimanda NB ekran ile 2 adet MX2 siiriiciiniin modbus haberlesmesi yapilacaktir. Haberlesme
baglantis1 NB ekranin COM2 portunun 6 (+) ve 8 (-) nolu pinleri MX2 siiriictiniin SP (+) ve SN (-)
terminallerine baglanarak yapilir. Ayrica , asagidaki gorselde goriilen yalnizea 2. siiriiciideki dip

switch ON konumunda (solda) olmalidir.

SP(+) SP(+) SP (+)

SN(') SN(') SN(-)

Sonladirma direnci igin dip switch — —
Haberlesme hattinin en sonundaki siricide ol

ON konumuna getinimelidir \ =g= {

SN\7 6 lslal3]2]1]0¢1 [rc]lral

+SP E? EA | H ola L JAMCMZ] 12 | M

RS-485
(Modbus)

NB Unit side
Signal Name Pin No.
SDB+
SD(TXD)
RD(RXD)
Terminal 1
Terminal 2

(s R T} {31 B8 [#] [\ R B

SG 9
Connector
Hood

N

“At work for a better life, a better world for all...’



[Omron Teknik Destek]

MX2 - NB HMI MODBUS HABERLESMESI

2. MX2 Siiriiciilere Ait Haberlesme Parametreleri

MX2 serisi siiriiciilerde dahili olarak RS485 seri haberlesme mevcuttur. Haberlesme iizerinden
kontrol i¢in parametreler asagidaki sekilde ayarlanir. Bu uygulama da 2 adet siiriicii kullandigimiz

icin C072 parametresinde girilen Node Numarasi 1. Siiriicii i¢in ‘1 , 2. Siiriicii i¢in ise ‘2 olarak

ayarlanir. Parametreler girildikten sonra siiriicii mutlaka yeniden baslatilmalidir.

Ayarlanacak Parametreler:

Parametre Parametre ismi Yapilabilecek Secimler
A001 Frekans (Hiz) Kaynagi 03: Modbus Haberlesmesi
A002 RUN (Calistir) Kaynagi 03: Modbus Haberlesmesi
CQo71 Haberlesme Hizi (Baud Rate) 5: 9600bps (115.2kbps kadar ayarlanabilir)
co72 istasyon Numarasi (Node No) 1 ila 247 arasi ayarlanabilir
co74 Parite Secimi 0: No parity / 1: Even parity / 2:0dd parity
Cco75 Stop Bit Segimi 1: 1 Bit/ 2: 2 Bit
CcQ78 Haberlesme Bekleme Zamani 0 ila 1000 ms arasi ayarlanabilir
A004 Maksimum cikis frekansi (Hz) 50 Hz: 50.0 ila 400 aras! ayarlanabilir

NOT: COXX parametrelerine girilen degerleri NB Designer programinda COM2 Settings kisminda

da birebir ayni olucak sekilde girilir. Aksi halde haberlesme saglanamaz.

PT property

*

System Information Setting ] Security Level Setting ] User Permission Setting ] Event Histony Setting ]

PT Task Bar PT Fxtended Property
Prirt Setting ] COM1 Setting COM2 Setting | Extemal Memary ]

Type R5485 - PLC Communication Time Out 3
Baud Rate 9600 - Protocol Time Out 1(ms) 3
Data Bit g - Protocol Time Out 2{ms) 3
Praf Chek: even . Max interval of word block pack 2

Max interval of bit block pack 8
Stop Bit 1 -

Max size of word block package 16
I broadcast [P T LT

Max size of bit block package 64

Use Default Setting
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3. NB HMI’da Haberlesme Ayarlar

NB HMTI’larda haberlesme ayarlarlarini yapabilmek i¢in ‘NB Designer’ program kullanilir. Bu
programi agtiktan sonra agilan sayfanin sol kenarinda ‘Project Library Window’ penceresinden
olusturmak istedigimiz konfigiirasyonu komponentleri siiriikle birak yontemi kullanarak
olusturulur. Asagida bizim bu uygulamamizin konfigiirasyonu adim adim gosterilmistir. Bu

konfigiirasyondaki Modbus RTU’lar uygulamamizdaki siiriiclilerdir ve lizerlerine ¢ift tiklayarak

node numaralarini 1. Siiriicii i¢in “1°, 2. Siirlict i¢in 2’ girilir.
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3 3 QO00J (C... QO6H
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o oy
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: Q7IE7T ... QoA3ERin
NB3Q-TW... NB3Q-TW.. # L = *
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NBIOW-T... Trem e
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Konfigiirasyon tamamlandiktan sonra ekranin sag alt kisminda yer alan ‘Project Work Space’
kisminda HMI 1 {izerine ¢ift tiklayarak NB ekranda gérmek istedigimiz fonksiyonlari ekranin
solunda yer alan Project Library Window kismindan eklenilir.

Biz bu uygulamada invertorlere start/stop, yon, rampa siireleri, frekans bilgisi, ¢cikis frekansi,
cikis akim ve ¢ikis voltaji ekledik. Ekledigimiz bu fonksiyonlar1 asagidaki gorselde goriilebilir.
Start/Stop ve Yon i¢in Bit Buton,

Rampa siireleri (FO02/F003), giris frekans1 (FO01), ¢ikis frekansi(D001), ¢ikis akimi(D002) ve
cikis voltaji(D013) igin ise Number Input Property kullanild:.

1.Invertér 2. Invertor

Yukaridaki sekilde goriildiigii iizere ekraninin sol tarafim 1.Invertdrii, sag tarafini ise 2.invetdrii
kontrol etmek igin kullanildi. Bunun igin ise ekrana atanan her bir bilesen igin hangi invertore ait

oldugunu belirtmek i¢in invertore verilen node numarasini agagida goriilen kisima girilmesi gerekir.

~Read Add

P EEEE P o -

FPort COM2

Change
Il7 Station No 2 I~
AreasVanable 44X =
Address 4112 I System Memory
Data ~ Word -
Fomat BIN Length 1

Format(Range):DDDDD (1-65535)

I Use Variable

™ Use index
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Bilesenleri olusturduktan sonra her bir bilesene modbus adresi girilerek fonksiyon atanir.

Ornek verecek olursak ;

2. Invertdriin rampa siiresini girecegimiz bilesene ¢ift tikliyoruz ve agilan sayfada ‘Address’ kismina
siricinin Rampa siiresinin modbus adresinin decimal karsiligint girilir. Asagidaki gorselde

gosterilmistir. Modbus adreslerine 1570_mx2_users_manual Section B-4 Modbus Data Listing

bolimiinden ulasilir.

ModBus Data Listinﬁ

(iv) List of registers

Diger bilesenlerinde modbus adreslerini girip fonksiyon atamasi yapildiktan sonra Tool

penceresinden 6nce Compile, daha sonra ise Download yaparak Hmi’a aktarilir.

Register Function name *Function
No. code
1103h Acceleration time 1 FOO02 (high)
1104h | FOO02 (low)

Hesap Makinesi

Programlayici

HEX

1104

DEC

4356

BIN

10 404

0001 0001 0000 0100

humher\ngutgrngeg I X
MNumeric Data I Font I Keyboand Setting | Graphics | Control Setting | Display Setting ]
Priority MNomal -
[¥ Make Read Address and Wiite Address the Same
Read Address Wite Address
FLC 0 PLC ,

FT -] o ¢ FT HMID =~ 0 -
Port comM2 Port com2

Change Change - .
g Station No 2 Station No <
Area/Varable 44X i Area/Variable  4x hd
Address 4356 ™ System Memory Address 4356 ™ System Memory
Otz . Word .| Data . Word .
Format BN I'_angth 1 Format BN I‘_ang1h 1
Format(Range):D0ODDD (1-65535) Format(Range):DDDDD (1-65535)
™ Use Varable I Use Varable
[ Use index I Use index

Description
Co | oo

Option  Window Help
{1 Compile Ctrl+F7
@ Recompile

%1 Clear Compiled Result  Ctrl+E

P Transmission Setting  AlE+F7

Check Missing Font
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