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NX1P2 NO-PROTOCOL 

NX1P2 kontrolcülerde opsiyon kartı ya da ek kart seçenekleri ile seri haberleşme 

kartları kullanılabilir. Kullanılacak opsiyon ve ek kartların listesi şekil 1’de 

gösterilmektedir . 

 

 
Şekil 1: NX1P2 Opsiyon Kartları ve Destekledikleri Protokoller 

 

 

Şekil 1’deki tabloda göründüğü gibi ek kartların desteklediği No protocol ile 3. Parti 

cihazlar, NX1P2 kontrolcüler ile RS 232 ya da RS422A/485 üzerinden haberleşebilir.  

 

 
 

NX1P2 kontrolcülerde seri haberleşmeyi gerçekleştirmek için hazır fonksiyon blokları 

bulunmaktadır. Bu dökümanda NX_SerialSend, NX_SerialRcv ve 

NX_SerialBufClear komutları anlatılacaktır. 
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NX_SerialSend& NX_SerialRcv 

NX_SerialSend&NX_SerialRcv fonksiyon blokları ek kart ya da opsiyon kartlarında 

yer alan seri portlardan no-protocol modda data göndermek için kullanılır. Fonksiyon 

bloklarının görünümü şekil 3 ve 4 deki gibidir.  

 

 
Şekil 3:NX_SerialSend komutu 

 

 
Şekil 4: NX_SerialRcv Komutu 

 

 

Fonksiyon bloklarında yer alan değişkenlerin açıklaması aşağıda anlatılmaktadır.  

 

Execute: Fonksiyon bloğunun çalışması için gerekli tetikleme bitidir ve yükselen kenar 

olarak çalışır. 

 

DevicePort: Portun tanımlanması için gerekli olan _sDEVICE_PORT data tipinde 

structe değişkendir ve şekil 5’te gösterilen değişkenlerin tanımlanması gerekir.  
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Şekil 5: DevicePort Struct değişkenleri 

 

 Device Type: Kullanılacak olan haberleşme kartının tanımlanması için kullanılır. 3 

tane seçenek yar almaktadır. Bunlar; 

 

  _DeviceNXUnit: NX-CIF101 gibi NX seri haberleşme kartlarından biri 

kullanılacaksa _DeviceNXUnit seçeneği seçilir.   

 

Bu durumda EcatSlave ve OptBoard değişkenleri kullanılmayacaktır. 

 

NxUnit değişkenine ise şekil 6’da gösterildiği gibi I/O mapte 

NodeLocationInformation aktif edilerek atanan değişken tanımlanır. 

 

  _DeviceOptionBoard: NX1W-CIF01 gibi NX opsiyon kartlarından biri 

kullanılacaksa _DeviceOptionBoard seçeneği seçilir.   

 

Bu durumda EcatSlave ve NxUnit değişkenleri kullanılmayacaktır. 

 

OptBoard değişkenine ise şekil 6’da gösterildiği gibi I/O mapte 

NodeLocationInformation aktif edilerek atanan değişken tanımlanır. 

  

Bu komutları kullanmak için I/O Mapte yer alan NodeLocationInformation aktif edilip 

değişken atandığından emin olunmalıdır.(Bknz:Şekil 6) 
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Şekil 6: I/O Map NodeLocationInformation’ın aktif edilmesi 

 

Ayrıca NX kartları için I/O mapte “R/W” sütununda yazma portlarına yani “w” ile 

işaretlenmiş portlara değişken atanmamalıdır.(Bknz:Şekil 7) 

 

 
Şekil 7:NX üniteleri için değişken atanmaması gereken portlar 

 

PortNo ise kullanılan portu tanımlamak için kullanılır.  

 

Opsiyon kartları için bu değişken Port1 olarak tanımlanmalıdır. 

 

Ek kartlar için ise port 1 ya da port 2 olarak tanımlanmalıdır. 

 

DevicePort struct’ının değişkenlerini ve açıklamaları yukarıda anlatıldığı gibidir. Şekil 

8’de ise NX1W-CIF01 için örnek bir tanımlama bulunmaktadır. 

 

 
Şekil 8: DeviceType tanımlanması 
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SendDat&RcvDat: SendDat Byte olarak gönderilecek  verinin yazıldığı değişkendir. 

Data tipi Byte ve array desteklemektedir.  

 

RcvDat ise Byte olarak gelecek  verinin yazıldığı değişkendir. Data tipi Byte ve array 

desteklemektedir.  

 

SendSize &Size: Kaç byte gönderileceğini ya da kaç byte okunacağını belirten 

değişkenlerdir.  

 

SendCfg&RcvCfg: Seri haberleşmede yeni veri gönderileceğini ya da gönderilen 

verinin bittiğini karşı cihazın anlaması için başlangıç ve bitiş kodları kullanılabilir. 

SendCfg&RcvCfg structure değişkenide bu kodları belirlemek için kullanılır. Structure 

değişkeninde yer alan değişkenler şekil 9 ve 10’da gösterilmektedir. Eğer karşıdaki 

cihaz başlangıç ve bitiş kodu kullanmıyorsa bu değişken boş bırakılabilir. Çünkü default 

olarak _None tanımlanmıştır.  

 

 
Şekil 9: NX_SerialSend komutu için SendCfg Structure’ında yer alan değişkenler 
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Şekil 10: NX_SerialRcv komutu için RcvCfg Structure’ında yer alan değişkenler 

 

Başlangıç ve Bitiş kodları karşıdaki cihaza göre değişmektedir. Genelde bu kodlama 

kullanılmamaktadır. Ancak karşıdaki cihaz bunu destekliyorsa SendCfg ve RcvCfg 

tanımlanmalıdır.  

 

Başlangıç ve bitiş kodlarının açıklaması için NJ_NX seriesInstructionManual kontrol 

edilmelidir.  

 

Option: Option değişkeninde SendDelay değişkeni yer almaktadır. Bu değişken 

kontrolcüden ek karta ya da opsiyon kartına gönderirken bir gecikme konulmak 

istenirse kullanılabilir. Bu değişken tanımlanmak zorunda değildir.  

 

 
Şekil 11: Option değişkeninde yer alan tanımlar 
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İlgili Sistem Değişkenleri 

 

NX_SerialSend&NX_SerialRcv komutları ile beraber kullanılacak sistem değişkenleri 

şekil 12’de gösterilmektedir.  

 

 
Şekil 12: Sistem Değişkenleri 

 

Opsiyon kartları için kullanılan _PLC_OptBoardSta değişkeninde şekil 13’teki 

kontaklar yer almaktadır. 

 

 
Şekil 13: _PLC_OptBoardSta değişkeninde kullanılabilir değişkenler 

 

 

NX_SerialBufClear 

 

NX_SerialBudClear  fonksiyon bloğu Send buffer ya da Receive buffer’ı temizlemek 

için kullanılır.  

Fonksiyon bloğunun görünümü Şekil 14’teki gibidir.  

 

 
Şekil 14: NX_SerialBufClear görünümü 
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Fonksiyon bloğunda yer alan değişkenlerden Execute ve DevicePort NX_SerialSend 

ve NX_SerialRcv komutlarındaki ile aynıdır.  

 

BufKind: Temizlenecek olan buffer’ın tipini belirlemek için kullanılır. 

_eSERIAL_BUF_KIND Enumarator olarak tanımlanmıştır ve 3 tane seçenek yer 

almaktadır. Seçenekler Şekil 15’te gösterilmektedir.  

 

 
Şekil 15: BufKind seçenekleri 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


