OMmRON

1S Serisi Servolarda Touch
Probe Fonksiyonu

ICINDEKILER

o (@iris
e MC _TouchProbe Blogu




[Omron Teknik Destek] 1S Serisi Servolarda Parametre Okuyup/Yazma

1. Giris

Servo sistemlerin kullanilmasinda en onemli sebeplerden birisi de pozisyon
kontroliindeki hassas Ol¢lim yapabilip keskin sonuglar verebilmesidir. Pozisyon
bilgisinin 6nemli oldugu proseslerde hareket esnasinda anlik pozisyonu izlemek ve
programda kullanmak bazi durumlarda zorlagabilmektedir. Sistemin islem siiresinden
daha hizli degisebilen pozisyon bilgisini anlik olarak yakalamak i¢in MC_TouchProbe
fonksiyon blogu gelistirilmistir.

2. MC TouchProbe Blogu

MC_TouchProbe komutu, bloga bir tetikleme sinyali ulastiginda daha oOnceden
tanimlanan bir eksenin konumunu kaydeder. Bu tetikleme sinyali i¢in iki farkli
alternatif mevcuttur, bunlardan birincisi siiriicii lizerinde yer alan tepkime stiresi kisa
olan Latch Inputlarin kullanilmasi ile tetikleme (sensor vb. bir sinyal ile), ikinci yontem
ise program tizerinden verilen bir dijital sinyal ile blogun tetiklenmesi. Bu dokiimanda
yazilimsal tetikleme ile kullanilan bir 6rnek {izerinde inceleme yapilacaktir.
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Blokta onemli olan degiskenler In-Out olan degiskenler olup bunlar Axis, TriggerInput
ve TriggerVariable’dir. Axis degiskeni ile islemi yapacagimiz ekseni tanimlariz.
TriggerInput degiskeni ise _STRIGGER_REF tipinde 6zel bir degisken olup 3 alt
degiskenden olusmaktadir, bu degiskenler araciligiyle blogun nasil ¢alisacagi

tanimlanmalidir.
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Bu degiskenler sunlardir:

Mame Meaning Data type Valid range
hode hode =S _TRIGGER MODE 0: mcDrive Specify the trigger mode.
1: meController 0 Drive Mode
1: Controller hMode
LatchD Latch ID Selection _ehC_TRIGGER LATCH D 0 _meclatehl Specify which of the two latch functions to uze in Drive Mode.
1: mclatch2 O Latch 1
T:latch 2
IhputDrive Trigger hput Sizgnal _EMC_TRIGGER MPUT DRIVE | O rncEncoderhbdark Specify the Servo Drive trigger siznal to uze in Drive Mode.
1: mcERT 0: Z-phasze zignal
1: External input

Mode degiskeni yukarida da bahsedildigi gibi fonksiyon blogunun siiriicli {izerinden mi
ya da kontrolcli igerisine yazilan programdan mi tetiklenileceginin belirtildigi
degiskendir. LatchID siiriicli lizerinde bulunan hangi Latch Inputun kullanilacagini,
InputDrive degiskeni de enkoderin Z fazinin mi yoksa harici bir girisin mi
kullanilacaginin secildigi degiskendir. Program {izerinden yapilan 6rnekte oldugu gibi

Mode degiskeninin Drive Mode olarak tanimlanmast yeterlidir:

1 latchCondition.InputDrive:=_mcEXT;
2! latchCondition.LatchlD:=_mcLatch:
3 latchCondition.Mode:=_mcController;

TriggerVariable degiskeni ise sadece tetigimizi program igerisinden verdigimizde hangi
sinyal ile bu tetigin verilecegini tanimladigimz degiskendir. Tlk gorselde goriildiigii gibi
burada fonksiyon blogunu tetiklemesi i¢in tanimlanan sinyal latch 1 sinyalidir.
LatchVariable ile tetiklenen blok o anki konumu RecordedPosition’a tanimlanan
LREAL data tipindeki degiskene aktarir. Asagida goriildiigli lizere sistem g¢alismaya
devam ederken yiiksek hassaslik ile tetiklenme aninda pozsiyon recordedposition

degiskenine aktarilmistir:
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Blogun diger degiskenleri asagidaki gibi olup uygulama ihtiyacina gore
ozellestirilebilir:
Name Meaning Data type Valid range Default Description
Execute Execute BOOL TRUE or FALSE FALSE The instruction is executed when the value of thi
s variable changes to TRUE
WindowOnly Window Only BOOL TRUE or FALSE FALSE Specity whether to enable or disable the window m
ask,
FirstPaosition First Position LREAL Megative number, positive num 0 Specity the position to start accepting the trigee
ker, or 0 r Lkee the type of position that is specified in Refe
renceType (Position Type Selection). #1
The unit is command units ¥2
LastFosition Last Position LREAL Megative number, positive num o] Specify the position to stop accepting the trigger
ker, or O Lse the type of position that is specified in Refere
noeType (Position Type Selection). #1
The unit is command units *2
ReferenceTvpe Fosition Type Se | eMC REFERENCE TYFE 1. _mcFeedback 1 # [Reserved)
(Reserved) lection
Stophdode Stopping Mode S | _eMC_STORP_MODE T _mclmmediateStop 4 #d Specity the stopping method

election

4. mochMNonStop
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1: Perform an immediate stop
4 Do not stop



