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Giris

10 Link haberlesmesi sensorler, aktiiatorler gibi IEC 61131-9 standardinda tanimlanmis aygitlar igin
noktadan noktaya baglant1 saglayan bir arayiizdiir. Onceden dijital sinyaller ile haberlesemeyen
cihazlar, 10 Link ile belli standartlarda haberlesebilmektedir.

Bir IO Link sistemi, asagidaki unsurlari igerir, IO Link master iinitesi ve mastera bagli IO Link cihazlar

bulunur. Master cihazlar topladiklar1 verileri kontrolcii, PC gibi ortamlara iletir.
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10 Link alt yapisinda ‘cyclic’ ve ‘message’ oalrak iki ayr1 haberlesme vardir. ‘Cyclic” haberlesmede
10 Link Master kendine bagl cihazlarla I/O verilerini (process data) dongiisel olarak paylasir. Ayrica
10 Link Master bagli oldugu kontrolciiye de dongiisel olarak bu verileri iletir. ‘Message ’ haberlesmede
gerekli oldugu bazi durumlarda kontrolcii tarafindan 10-Link sistemindeki verilere ulasmak igndir.
Mesaj sorgularinda Master tinitesi, I/O veri objeleri haricindeki diger verilere de ulasabilmektedir.

Bu dokiimanda ‘message ‘ yontemi i¢in kullanilan bloklar anlatilacaktir.

IO Link master ve slave cihazlarin Sysmac Studio’da konfigiire edilmesi ile alakali temel adimlar1

‘E3Z Serisi Senscrlerin NX1P2 ile 10 Link KonfigUrasyonu’ dokiimaninda bulabilirsiniz.
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https://destek.omron.com.tr/wp-content/uploads/2019/02/NX-ILM-IO-Link.pdf
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IOL ReadObj Komutu

IOL_ReadObj & IOL_WriteObj Komutlan

Bu komut ile 10-Link aygitlardan veriler okunmaktadir. Okunacak I/O verilerin adresi, 10-Link

cihazlarin kendi kilavuzlarinda yer almaktadir. Blogun giris ve ¢ikislar asagidaki gibidir.

IOL_ReadOhj_instance

IOL_ReadObj

Execute Done (—
DevicePort Busy —
DeviceObj Error —
RetryCfg ErrorlD —
ReadDat __.......... -

ErrorType —

ReadSize —

DevicePort; 10-Link {initesinin aktif portunu tanimlamak igin kullanilan giris parametresidir.

_sDEVICE PORT tipinde struct yapida bir parametredir, alt parametrelerinin ayrica tanimlanmasi

Name Meaning Description Data type Valid range Unit Default
DevicePort Device port Ohject that represents a device port | sDEVICE PORT - -— -
_Device NXUnit
DeviceType Device type Type of the device to specify _eDEVICE_TYFPE _DeviceEcatSlave -— -
_DeviceO ptionBoard
MxUnit Specified Unit R Unit to control _sNXUNIT 1D - - ——
EcatSlave Specified slave EtherCAT slave to control _=ECATID - - ——
OptBoard Specified Option Board Option Board te control _sOFTBOARDID - -— -

Reserved

Resernved

Resernved

Portho

Port number

Port number
1:Port 1
2:Port2
d:Pertd
4: Port 4
5 Port]
6:Portd
T Port 7
8 Port 8

USINT

Depends on data type

DeviceType : Master {initesinin tiirline gére tanimlanmalidir (modiil veya Ethercat slave olabilir)

NxUnit : IO Map’te iinite igin tanimlanan degiskendir.

EcatSlave : Kontrol edilen Ethercat slavedir.

PortNo: Komutun kullanilacagi I0-Link aygitin bagl oldugu port numarasidir.

DeviceObj: 10-Link cihazda okunacak parametreyi tanimlandigi giris parametresidir. Struct
_sSIOLOBJ_ACCESS tipindedir.
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MName Meaning Description Data type Valid range Unit
Devicelhj I0-Link device object parameter Specification for the I0-Link device ohject =l0LOBJ ACCESS —-—= —-—=
Index Indes Indesx UINT Depends on data type. |[———
Subindex Subindesx Set 0 to read from the entire index. USINT Depends on data type. |———

Index ve Subindex ; I/O proses verilerinin index ve subindex degerleridir.

RetryCfg ; Komutun bir daha ¢alismasi igin yapilan ayar i¢in kullanilir. Zaman asimi ve zaman asimi

sonras1 deneme miktari belirtilebilir. Bos birakildiginda 2 saniye zaman agima ile bir kere ¢aligir.

Mame Meaning Description Data type Yalid range

RetryCfz Execution retry setting Setting for the instruction execution retry slOLRETRY_CFG -

Timeout time

TimeOut Timecut time [0 is set, the timeout time is 20 s TIME 0tc 300 =

Mumber of retries at timeout

RetryMum Mumber of retries UINT

. . . Depends on data type. | Ti
If 0 is set, the number of retries is 3 times P Ve

n

ReadDat; Cihazdan sorgulanan verinin taginacagi parametredir.Verinin tiirii cihazin 10 proses veri

haritasindan kontrol edilmelidir ve uygun sekilde tanimlanmalidir. (Bool,int, real vs)

IOL_WriteObj; Komutu

Bu komut ile 10-Link aygitlara komut gonderilir.

I0L_WriteObj_instance

IOL_WriteOhbj
— Execute Done —
— DevicePort Busy |—
— DeviceObj Error f—
— RetryCfyg ErrorlD —
— WriteDat ErrorType —
— WriteSize

Giris parametreleri, yukarida IOL_ReadObj komutunun giris parametreleriyle ayn1 sekilde tanimlanir.
Farkli olan WriteDat, cihazda yazma yapilacak verinin tlirline gore tanimlanir, dizi olarak da

tanimlanabilir.

WriteSize, byte 6l¢iisiinde tanimlanir. Eger yazilan degisken Bool ise write size 1 yapilmalidir.
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10-Proses Datalarin Object ID’leri

I0-Link aygitlarin kendi dokiimanlarinda, proses datalarin ID’leri bulunur. Komutlar kullanilmadan
¢nce bu veriler incelenmelidir. Ornek olarak E3AS 10-link lazer sensdriin veri sayfasini
inceledigimizde tabloda, servis verilerinin Index, Subindexi; verinin uzunlugu ve kullanilabilen

araliklar1 gorebiliriz. (Ayrintili incelemek igin https://assets.omron.eu/downloads/manual/en/v3/e3as-

f_index_list_en.pdf)

n HY—EZF—% Service data

A/TVIA [T HA AT TR | Fr =T T2 AT —2 R | WAE EIREEE i
Index | Subndex Name Baduptaget | Format | Access | Length | Default value Range Remark
0 0 FALGMING A=A~ 1 Direct Parameter Page 1 — |Record| RW [16byte | — -
1 0 FA LM A =3~ 2 Direct Parameter Page 2 - - —  |16byte - - FBM Unused
2 0 A7 L33 2 F Standard Command — |Ulnteger| W | 1byte - 0xB2 : B FMAE Restore Factory Settings
3 0 F—aAFL—% DataStorage — | Record | R/W - - - #1
FTIAATIEAQ Y7 0x0000 : Oy 271, Unlocked
12 0 = |Ulnteger| R/W | Zbyte | 0x0000 | 0x0001:/35# =207 Parameter Lock
Device Access Locks 9 " 0x0002 : 7—%2R FL-—2/0%% Data Storage Locked
16 0 A4, Vendor Name - String | R |64byte = OMRON Corporation
17 0 AEFFAL Vendor Text - String R |64byte - OMRON Corporation
8 ] FO4Y 4 Product Name - String R |64byte - - R Representative form
19 ] FOd9RID  ProductID - String R |64byte - - ZILRER Full form
20 0 FOHSRFERAL Product Text — |Sting | R |64byte | — TOF Laser sensor 44 Sensor Type
21 ] 7L No.  Serial Number - String R Bbyte - -
22 ] N=F9xPI{—3 Hardware Version - String R dbyte - -
23 0 Fr—bLor I =32  Firmware Version - String R dbyte - -
24 ] I-HREEIMME  Application Specific Tag String | R/W [32byte | All “***" | {£% Optional
T AR 0x00 ; EE® Operating property 0x02 : ERIT 5~ Distance error
36 0 Device Status — [Ulnteger| R | 1byte - 001 - BARFRI T Insufficient incident light level error 0x04 : (RS Breakdown
37 1 _ — | Record R byte - PR Breakdown
37 2 ;elt‘a‘iil’;‘g?vg:;tatus — Record R byte - H—EAT—20% P error
37 3 - Record R byte - MIENH A 2 4 %588 Output2 short circuit
40 0 TOeA7r—R42T vk Process-Data Input — |Record | R | 4byte - -
BN 1 LELME 0x015E | 0~1050 (E3AS-F1000(1)
60 1 | BDC1 Set point 5P1 Integer | R/W | 2byte | ,028¢ | 0~1800 (E3AS-F15000 1)
B 1 ENEE— FEE 0x00 : NO (Normally Open)
61 1| Switchpoint logic 1 Uinteger| R/W | tbyte | 0x00 | 507" Ne' Normally Close]
61 2 i 5 1 £ — FEE Switchpoint mode 1 Ulnteger| R/W | 1byte | 0x01 | 0x01:Single Point
B A 1 EERE 0x002B | 0~1000 (E3AS-F1000( 1)
61 3 | Switchpoint hvsteresis value 1 Ulnteger | R/W | 2byte | 0,057 | 0~1500 (E3AS-F150001)

Uygulama

Okuma ve yazma komutlarinin giris parametresi olan DevicePort’un ve DeviceObj’nin tanimlanmasi
asagidaki gibidir. NXUnit objesi, I/O Map kisminda iinite ile alakali de§iskenlerin oldugu yerde
tanimlanir. NX-ILM moduliiniin iizerine sag tus ile tiklanarak ‘Display Node Location’ segilir ve

programda kullanilmak {izere bir degisken olusturulur.

¥ NX-ILM400

Node location information Node location information R LVl MCARD2 IGlobal Variables
» 1/O Port Status 1/O Port Status R WORD
» Port1_2 I/O Port Error Status Port1_2 I/O Port Error Statv R WORD

» Port3_4 1/O Port Error Status Port3_4 I/O Port Error Statv R WORD
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Yukarida verilen E3AS’nin tablosuna baktigimizda BDC1 set degerini okuma ve yazma yapmak i¢in
verilen servis datanin Index’1 60, subindexi 1 olarak verilmistir. Tablodan goriildiigii gibi bu veri hem

okunabilir, hem de kontrolciiden dgeistirilebilir. (R/W olarak verilmistir)

J/Unite tanrtimi

unitlO.DeviceType:=_DeviceNXUnit;

unitlO.NxUnit := ILMCARDZ; // IOMap Adresi
unitlO.PortNo := USINT#4; //aygitin bagh oldugu port

myObj.Index := UINT#60; // BDC1 Set point
myObj.Subindex := USINT#1; // Veri integertipi|

[N B R N Y T S

=
o

=
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Komutlarin kullanimi asagidaki gibidir:

2 ReadBannerData

exel 10L_ReadObj success_reading
—{ }— Execute Don @
unitlO— DevicePort Busy |— busy1
myObj— DeviceObj Errorf—errorl
Enter Variable— RetryCfg ErrorlD f—errlD1

ReadData— ReadDat ReadDat|—ReadData
ErrorType[—errTypel

ReadSize [—read5Size1

3 Write
yaz IOL_WriteObj success_writing

. Yy
—| |—— Execute Done {

unitlO— DevicePort Busy — Enter Variable

myObj— DeviceObj Error
Enter Variable—|RetryCfg EmorlD —Enter Variable
newBDCSetPoint— WriteDat  ErrorType (— Enfer Variable
10#2— WriteSize

IOL ReadObj komutu ile okunacak veri, ReadDat degiskenine tasinir. Tabloya gore gelen veri integer
oldugu i¢in ReadDat tamsay1 olarak tanimlanmistir.

IOL_WriteObj komutundaki newBDCSetPoint de ayni sekilde tamsayr olarak tanimlanmistir.
Writesize tiirli 2 byte’lik veri olarak belirtilmistir.
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