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1. SmartStep2 Servolarda Hız Kontrolü 

SmartStep 2 servolarda motorların hızları dahili hız (internal speed) parametrelerini 

kullanarak kontrol edilebilir. Run komutu aktif edildikten sonra, sıfır hız atama girişi 

(VZERO) da aktif ise Servomotor hafif başlama ivmelenme süresine (Pn58) göre 

ivmelenecektir. Sfırı hız atama girişi (VZERO) kapatıldığında hafif başlama yavaşlama 

süresine (Pn59) yavaşlayacaktır. Dahili hızlar arası geçiş dahili hız seçimi 1 ve 2 girişleri 

ile kontrol edilir.(VSEL1:CN1-6, VSEL2:CN1-4) Toplam 4 farklı dahili hız ataması 

yapılabilir. 

 

SmartStep 2 100-400W 
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SmartStep 2 750W modellerinde Dahili Hız Kontrolü için kullanılan pin konfigrasyonu 

aşağıdaki gibidir ve bu modellerde 3 farklı hız seçimi pini olduğu için toplam 8 faklı 

dahili hız ataması yapılabilir. 

 

SmartStep 2 750W 
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Aşağıdaki tabloda gerekli parametler yer almaktadır: 

 

 

 

1) Öncelikle kontrol modu Dahili Hız Kontrol moduna alınmalıdır (PN02:1) ve bu 

modda çalıştırılmak istendiğinde Pn06 parametresi “1” olarak ayarlanmalıdır. 

2) Pn53-Pn56 parametreleri ve arasındaki parametrelerle toplamda 4 farklı hız ataması 

yapılabilir. Bu hızlar maksimum 20.000 rpm değerini alabilir ve başına koyulacak       

(-) ile zıt yönde hareket ettirilebilir. Bu parametrelerde Servo Motorun izin verdiği 

değerlerin aşılmamasına dikkat edilmelidir. 

3) Pn58 hızlanma süresinin girileceği parametre iken Pn59 yavaşlama süresinin girildiği 

parametredir. 
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Aşağıdaki tabloda hızlar arası değişimlerin VSEL1(6 numaralı pin) ve VSEL2(4 numaralı 

pin) inputlarıyla nasıl yapıldığına ait tabloyu görebilirsiniz: 

 

Örnek olarak VSEL1 ve VSEL2 inputlarının ikiside OFF durumundayken servo                   

1 numaralı dahili hızı (Pn53) referans olarak alır. 

 

 

Aşağıdaki grafikte ise bahsedilen parametrelerin durumuna göre Servo Motorun çalışma 

durumu ve hız değişimleri yer almaktadır: 
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2. G Serisi Servolarda Hız Kontrolü 

G Serisi Servolarda ise motorun hızı iki farklı şekilde kontrol edilebilir. 

a) Analog Voltaj Girişi ile Kontrol 

Servo motor hız kontrolü analog voltaj girişleri referans olarak kullanılarak kontrol 

edilebilir. Bu girişler Servonun CN1 bölümünde yer alan 14. Ve 15. pinlerdir.  

Hız komutu ve dönme hızı arasındaki ilişki Hız Komutu Ölçeklendirmesi (Pn50) 

parametresi ile değiştirilebilir. 
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Aşağıdaki tabloda sistemin Analog inputlarla hız kontrolü gerçeklemesine ait ilişkiyi 

görebilirsiniz: 

 

 Bu şekilde bir hız kontrolü yapmak için gereken parametre ayarları ve detayları şu 

şekildedir: 

 

Pn02 parametresini hız kontrolü yapmak için 1,3 veya 5 nolu değerlerden birine 

getirmemiz yeterlidir.(1:Hız Kontrolü, 3:Pozisyon ve Hız Kontrolü, 5:Hız ve Tork 

Kontrolü) 

 

Analog Hız Kontrolü ile ilşkili kullanılabilecek parametreler şunlardır: 
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b) Dahili Hız Parametreleri ile Hız Kontrolü 

G Serisi Servolarda motorların hızları dahili hız (internal speed) parametrelerini 

kullanarak da kontrol edilebilir. Run komutu aktif edildikten sonra, sıfır hız atama girişi 

(VZERO:CN1-26) da aktif ise Servomotor hafif başlama ivmelenme süresine (Pn58) göre 

ivmelenecektir. Sfırı hız atama girişi (VZERO:CN1-26) kapatıldığında hafif başlama 

yavaşlama süresine (Pn59) göre yavaşlayacaktır. G Serisinde hızlanma ve yavaşlama 

sürelerinin S-dalgası şeklinde de girilebileceği bir parametre(Pn5A) de mevcuttur.Dahili 

hızlar arası geçiş dahili hız seçimi 1,2 ve 3 girişleri ile kontrol edilir.(VSEL1:CN1-33, 

VSEL2:CN1-30 VSEL3:CN1-28) ve bu sayede toplam 8 farklı dahili hız ataması 

yapılabilir. 

 



[Omron Teknik Destek]                                                 Smart Step 2/G Serisi Servolarda Hız Kontrolü 

“To improve lives and contribute to a better society” 
8 

 

Dahili Hız Kontrol modunda kullanılacak parametreler aşağıda yer almaktadır: 

 

 

1) Öncelikle kontrol modu Dahili Hız Kontrol moduna alınması için PN02 parametresi 

“1” yapılmalıdır. 

2) Pn05 parametresi ile çoklı hız seçimi yöntemi yapılmaktadır.(“1” veya “3” 

seçilmelidir) 

3) Pn53-Pn56 ve Pn74-Pn77 parametreleri ve arasındaki parametrelerle toplamda 8 

farklı hız ataması yapılabilir. Bu hızlar maksimum 20.000 rpm değerini alabilir ve 

başına koyulacak (-) ile zıt yönde hareket ettirilebilir. Bu parametrelerde Servo 

Motorun izin verdiği değerlerin aşılmamasına dikkat edilmelidir. 

4) Pn58 hızlanma süresinin girileceği parametre iken Pn59 yavaşlama süresinin girildiği 

parametredir. 

5) Hızlanma ve yavaşlama sürelerini daha hassas hale getirilerek S-dalgası şeklinde 

yapılması için Pn5A parametresi kullanılabilir. 
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Çoklu hız atama parametresi olan Pn05’in değerine göre oluşan durumlar aşağıda yer 

almaktadır: 

 

 

Örnek olarak VSEL1:ON, VSEL2:OFF ve VSEL3:ON durumundayken motor Pn54 

değerindeki hızı referans olarak alır. 

 

 

Pn05 parametresinin “2” değerindeki durumu başka fonksiyonlar için kullanılmaktadır. 
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3. SmartStep2 Servolarda Hız Kontrolü 

4. Aşağıda parametre değişikliklerinin eeprom’a yazılması için gerekli adımlar 

mevcuttur. 

5.  

6.  
 


