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Urin Tanimai :

e Bu giivenlik roleleri motorun durma anini, motorun arka elektromotor kuvvetinden

izler. Bu iirtin iki modda galistirilabilir.

Birinci mod standart moddur. Bu modda hassasiyet ayar1 yapilmadan rélenin standart

modda caligsmasini saglar.

Ikinci mod ise “Kullanici Yapilandirmast Mod” ‘udur. Bu mod ile hassas ayar

yapilarak rélenin daha hassas tepki vermesi saglanir.

e Uzerindeki ledler yardimu ile arizanin daha kolaylikla tespit edilmesi saglanir.

e Giivenlik kategorisi 4(EN 954-1), Ple (1SO13849-1), SIL 3 (IEC / EN 62061)

standartlarina sahip bir tirtindiir.

¢ Bu iiriinde modeline gore vida baglant1 secenegi ve yayl klemens baglanti segenegi

mevcuttur.

Baglant1 Terminallerinin A¢iklamasi :

1- Al; A2 :24VDC hesleme terminalleridir.

2- Z1; Z2 terminali: Birinci motor durus algilama girisleridir. Buraya motorun birinci ve

ikinci fazlar1 paralel baglanir.

3- Z3; Z4 : Ikinci motor durus algilama girisleridir. Z3 klemensine motorun iigiincii fazi
baglanir. Z2 ve Z4 klemensleri birbirine kopriilenir. Z klemenslerinin baglanti sekli

asagidaki resimde gosterilmistir:
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Inverter

4- T31; T32 : Motorun durusu bu girislerden kontrol edilir ve motor giivenli bir sekilde

durduysa, giivenli durus ¢ikislar aktif hale gelir. Aksi durumda ise; T32 girisinden

bilgi gelmeyeceginden dolay1 giivenli durus ¢ikislart agik kontak olacaktir.

Kategori 3 standardinda kullanilacaksa, bu iki terminal kopriilenir. Kategori 4

standard1 kullanilacak ise, kontaktoriin kapali kontagindan bir EDM girisi alinir.

Baglanti sekilleri asagidaki tabloda gosterilmistir:
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5- ES1; ES2; ES3: Giivenli durus algilama ¢ikislaridir. Durus algilama girigleri ve EDM

girisinin durumuna gore, bu cikislar On veya Off konumunu alir. Bu girisler

kullanilmadig1 zaman bu ¢ikislar normalde agik konumdadir.
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6- X1 : Bu ¢ikis izleme amagh kullanilan yardimei ¢ikistir. Motora bir durus sarti

belirlenirken, bu ¢ikistan bir sinyal alinir. Bu girisler kullanilmadig1 zaman bu ¢ikislar

normalde acik konumdadir.

7- X2 : Bu ¢ikis hata yardimci ¢ikisidir. Bu ¢ikis hata oldugu zaman, flas yapar veya

sabit yanar. Bu girisler kullanilmadigi1 zaman bu ¢ikislar normalde agik konumdadir.

Fonksiyonlar ve Programlama :

Ayarlar ve Modlar : Uriiniin arka kismindaki dip switch’ten iki adet fonksiyon
secilir. Bunlarin biri “ Standard Configuration ”; digeri ise *“ User Configuration * dur.
Normalde bu switch “ Standard Configuration  dadir. Oncelikle fabrika varsayilani
olarak ayarlanmig olan “ Standard Configuration ” modunu kullanilir. Eger motor
durus zaman1 ¢ok uzun olarak belirlendiyse, switch “ User Configuration ” moduna

aliir ve kullanict ayar yapilir.

Standard Configuration : Bu mod kullanilirken, her iki dip switch de STD ve MON
konumunda olur. G9SX-SM durus algilama giris voltajinin 10mV veya daha azina
geldigini tespit ettigi zaman, motorun durus modunda oldugunu algilayarak, giivenlik

cikislarinin kontaklarini normalde acik konumuna getirir.

Standard Configuration modunda, iiriinlin arka tarafinda bulunan dip switch, 6n ve
arkada bulunan zaman ayarlari otomatik devredisi kalir.

Configuration Mode : Daha 6nceden belirlenmis bir durus siiresi veya daha uzun
durus stireleri i¢in, G9SX-SM durus algilama giris voltajinin 100mV veya 10mV veya
daha azina geldigini tespit ettigi zaman, veya gilivenlik ¢ikislar1 kontaklar1 agik

konuma gecer.

User Configuration modda iki mod vardir. Bunlar “Tuning Mode(TUN” ve
“Monitoring Mode(MON)”  dur. Her iki mod da segilerek kullanilabilir. Bu iki mod

liriine enerji verilirken segilir.
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Mode Name

Fonksiyon

Uygulama

Tuning Mode(TUN)

Belirlenen durus siiresi
ayarlanmak isteniyorsa bu
mod kullanilir. Bu mod
sadece ozel

uygulamalarda kullanilir.

Istenen durus siiresinin ayarlamak igin iiriiniin 6n
tarafindaki “DET TIME” switchi kullanilir.

DET TIME sadece bir kez degistirilebilir. Uriin
herhangi farkli bir giic dongiisiine bakmaksizin,
istenen stireyi algilar ve tanir, daha sonra XI
rolesini ¢ektirir ve ES ledini yakar. Fakat ES1,ES2

ve ES3 giivenlik ¢ikiglart agik konuma gegmez.

Monitoring
Mode(MOD)

Belirlenen durus siiresini
diizelttikten sonra, normal
sartlardaki uygulamalarda

bu mod kullanilir.

Bu mod sadece iiriiniin 6n ve arkasindaki
DET TIME switchleri
baghdir.
siirelerin(DET TIME switchleri) iirlin

ayni olmasina

Ayarlanan  motor  durus

enerjilendiginde direkt devreye girer.

Standard Configuration(Standart Konfigurasyon Ayari) nasil yapilir:

Oncelikle uygulamanizda standart konfigurasyon ayarimzi deneyiniz. Eger istenilen

performans gergeklesmezse, “Kullanict Konfigurasyon™ u deneyiniz.

N

Giris ve ¢ikis baglantilar: yapilir.

TUN
MON

MODE

Birinci dipswitch’imiz STD(standart) segilir.
Ikinci dipswitch MON(Monitoring) modu segilir.

Bu islemler yapildiktan sonra {iriine enerji verilir ve motora yol verilir.

Not: Dipswitch ayarlar1 yapilirken, cihaz enerjilendirilmez.
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User Configuration(Kullanici Konfigurasyonu) nasil yapilir:

1.
2.

Giris ve ¢ikis baglantilar1 yapilir.

Arkadaki dipswitch ayar1 “USR” moduna alinir. ikinci switch ise “TUN” moduna
alinir.

Cihaza enerji verilir.

Boylelikle cihaz “TUN Mode” unda baslar.

Bekleme siiresini tiriiniin 6n yiiziindeki 6n ayar diigmesinden(DET TIME) bir sn
olarak ayarlaym, ve makinenin gercek durma zamani tl ile ES gostergesinin t2
zamani ve X1 ¢ikisinin ledini yakiyor mu yakmiyor mu test edilir.

Eger makinanin gergek durma zamam t1, t2 zamani 6niinde degil ise, “Standard
Configuration” modu kullanilir.

T2 zamani t1 zamaninin 6niinde ise, ES ledi yanmadan 6nce makine durmuyorsa,
iirlinlin On tarafindaki zaman ayar diigmesi ile t1 ve t2 arasindaki zaman farki igin

en yakin degere (DeltaT) ayarlayip, zamanlama tekrar test edilir.

Machine Machine stops

|

! ;

ES i
- |

t2 t1

T1 zamani t2 zamaninin 6niine geciyor ise ve motor duruyor ise, iirliniin enerjisi
kapatilir. Arkadaki zaman ayari, {iriinlin 6n tarafindaki zaman ayari ile ayni degere
getirilir. Ve hassas tanimlama tamamlanmis olur.

Daha sonra enerji verilmeden Once, {irliniin arkasindaki dipswitchler “USR” ve

“MON” konumuna getirilir.

VL] 20

D EHT
6 26
28

¢ 2130
DET TIME

USR -
STD —E
CONFIG
TUN
MON —E

MODE

10. Daha sonra {iriine enerji verilir.
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Hatalar ve A¢iklamalari :

Ismi: | Renk: Anlamz: Fonksiyonu:

PWR | Yesil Ana Besleme Ledi Ana besleme geldiginde sabit yesil
yanar.

EDM | Turuncu | EDM Giris Ledi High durum sinyali T32’ye
verildigin-de yanar.

EDM girisi ile ilgili hata
olustugunda yanip soner.

CH1 | Turuncu | Birinci Durus Algilama | Z1 ve Z2 arasindaki voltaj esiginin

Giris Ledi al-tinda oldugu zaman yanar.
Herhangi bir hata oldugunda flas
yapar.

CH2 | Turuncu | ikinci Durus Algilama Giris | Z3 ve Z4 arasindaki voltaj esiginin

Ledi altinda oldugu zaman yanar.
Herhangi bir hata oldugunda flas
yapar.

ES Turuncu | Giivenli Durus Algilama | ESI,ES2 ve ES3 cikiglar1 “On”

Cikis Ledi konumunda ise sabit yanar.
Cikislardan herhangi birinde sorun
olustuysa flas yapar.

SET | Turuncu | Ayar Ledi Standard Configuration veya User
Configuration yapilirken agagidaki
gibi konum alir:

*Standard Configuration modda
yanmaz.

*Tuning Mode’da iken flas yapar.
*Monitoring Mod’da sabit yanar.
*Configuration Mod secilirken hata
olustuysa, flag yapar.

ERR | Kirmiz1 | Hata Ledi Herhangi bir hata aninda flas yapar
veya sabit yanar.
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Uriinde olusabilecek hatalar ve agiklamalari asagidaki tabloda gosterilmistir:

Im:EaRtor Other Indicator Fault Expected causes of the fault Checking points and measures to take
" ;‘;‘a”“nz;!;ce'e'“"“” 1) Excessve slecro-magneticdistubance | 1) Check the  disturbance level  around
,',3‘ - di Btg s i G9SX-SM and its related system.

Blink disturbance or o ) . _—_ )
intemal circuits 2) Failure of the internal circuit 2) Replace with a new product.
. Faute Imvolved wih R E\:{:‘;ﬁ;g‘:ﬁ'ﬂ% the wiring of standstill| 1\ oeck the wiring to Z1 and z2.
O aults involved wi put . 2) Set the brake time at less tham 30
il Standstill detection [ 2) Inverter dynamic brake setting seconds
CH1 blinks | input 1 3) Failure of the circuit of standstill detection .
) 3) Replace with a new product.
input 1
. _ 1) Fallurg |n\fﬂ|\.r|ng the wiring of standstill 1) Check the wiring to Z3 and Z4.
o Faults involved with |  detection input 2 2) Set the brake time at less than 30
s Standstill detection | 2) Inverter dynamic brake setting seconds
CH2 blinks input 2 i PR r -
Inpu 3) Failure of the circuit of standstill 3) Replace with a new product.
detection input 2
- Faults involved with 1) Fre ' o '
A ) ) quency of standstill detection input | 1) Confirm the operation frequency of the
CH1 and CH2 %taﬂtdsml detection is out range. motor is 120Hz or less.
Blink at once P
1) Failure involving the wiring of EDM | 1) Check the wiring to T31 and T32
) o -|'3 Faults involved with input 2) Separately wire to T31 and T32 from the
Light up EDM blinks EDM input 2) Excessive electro-magnetic disturbance | power line etc. of the inverter.
3) Failure of the circuit of the EDM input | 3) Replace with a new product.
1) Failure involving the wiring of Safety | 1) Check the wiring to ES1, ES2 and ES3
Faults involved with standstill detection outputs 2) Separately wire to ES1, ES2 and ES3 from
- S:?e ts 'gf;n“éesm;‘”' 2) Excessive electro-magnetic disturbance | the power line etc. of the inverter.
ES blinks detecstfion outputs 3) Failure of the circuit of Safety standstill | 3) Replace with a new product.
detection outputs 4) Check the ambient temperature and
4) Impemissible high ambient temperature spacing around G9SX-SM.
e Faults involved with | 1) Incorrect set wvalues of Standstill | 1) Check the set values of the two of Standstl
sy Operation mode determining time preset switches. determining ime presat switches.
SET blinks settings 2) Failure of the circuit of mode seftings | 2) Replace with a new product.
-ij Supply voltage
The NI[MEDU[F‘WH] outside the rated 1) Supply voltage outside the rated value | 1) Check the supply voltage to G8SX units.
indicators blink value
When some indicators blink except ERR indicator, check and take needed actions referring to the following table.
EER Other
indicator indicator Fault Expected causes of the fault Checking points and measures to take
Check if the Operation preset switch and the Mode
L N P . " .
®) -0 . . | Operating Mode is in Tuning Mode of preset switch on the back side are properly set.
Light off SET blinks Tuning Mode operation User Configuration. In the User Configuration Mode, safety standstill
detection outputs will NOT be turned ON.

“At work for a better life, a better world for all...”



[Omron Teknik Destek] G9SX TiPi GUVENLIK MOTOR iZLEME ROLESI DEVREYE ALMA

Baglant1 Ornekleri:

Application Examples

GoSX-5Mo32 (24 VDC) (3-phase Induction Motor)
+ GeSX-AD322-T15 (24 VDC)

{Guard Lock Safety Door Switch, 2-channel Safety Limit Switch Inputs/Manual Reset)

G95X-SMo32

Control circuit

ST,

Cuand Lock Salehy
Door Swiich 51

Control circurt

Salery ik ot
Siop sigmal 53

Fasal swiich 54

J_ HlH, K2 N.C. pontact

KM, KME WO contact

Hote: This circuit example is equivalent fo Safety Category 4 (Stop Ireartar ooartion
Categary 1). {pareting commarn In ot}
For details, see "Safety Category (ENBE4-1, 15043843-1)".

% For profecting the maotor against shor-circuit due to incomect Ftation of motos

wiring, etc., apply overcurrent protective equipment: fuses,

circuit-breaker, etc., with the ratings below. [ —

Rated voltage: Greater than standstill detection inputs Input 1 votnge
(voltage supplied to the motor)

Rated current: 34 max. Snzall delacton

#k When a motor with AC240V or more is used, connect neutral Lok rekeasa sigrad

point of the powsr supply to earth. jaatoly stancxi

S1: Guard Lock Sately Door Swiich
S2: Sajety Imit switch

23: Stop signal
S4: Rased Gwitch

S6: Lock raleasa switch
KM1, KM2: Cortactar
M: 3-phass Induction motar

Timing Chart

GQSK-AD’SEE-T"E OFF [=F 5] m:d_.. s

Gasrd ciosed —-opanad

Buard can b opanad
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G9SX-SM

G9SX-5M032 (24 VDC) (2-phase Induction Motor)
+ GoSX-BC202 (24 VDC) (2-channel Emergency Stop Switch Inputs/Manual Reset)
+ GOSX-GS226-T15 (24 VDC)
(Guard Lock Safety Door Switch + 2-channel Safety Limit Switch Inputs/Manual Reset)

Invariar

Go5X-SMo32
Control circuit

e

Ga5X-BC202
Control circuit

O = Gp Opn | Opm
GIHEDHE)D TR

GOSX-G5326-T15

Rl g Control clrcult

S1: Emergancy Stop Swilch
52: Reset ewlich
53: Guard Lock Safety Door Switch
E‘E 54; Safety limit swiich
55: Resat ewlich
348: Lock release swilch
KM, KM2- Contector
M: 3-pihasa Induction maotor
Maote: 1. This circuit example is equivalent io Safety Category 3 (Siop Category 2).For details, see "Safsty Category (ENB54-1, 15013840-1)".
2. Power for the inverter is cut when the motor rotation is detected in this sysiem with a guard open.
= responss time is an accumulation of GO5X-5M and GOSX-G5_ Determine a safety distance o hazards in view of this response time.
# For protecting the motor against shor-circuit due to incorrect wiring, etc., apply overcurrent profective equipment: fusses, circuit-breaker, sic.,
with the ratings below.
Rated voltage: Greater than standstill detection inputs
(woltage supplied to the motor)
Rated current: 3A max
#k When a mator with AC240V or more is used, connect neutral point of the power supply to earth.
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