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1. Giriş 

Bu dökümanda NX1 serisi kontrolcüler ile SX invertörler arasında ethercat 

haberleşmesi sağlanıp run/stop ve frekans verileri gönderilecektir. SX invertörler bir 

enkoder ile kapalı çevrim hız kontrolünde sürülecektir. 

 

2. SX Enkoder opsiyon kartı ve bağlantısı 

Sx invertörlere encoder opsiyon kartı (01-3876-03) 16pin düz kablo ile X5 

konnektörüne aşağıdaki resimde gösterildiği gibi takılmalıdır.  

 

Enkoder kartı üzerindeki S1 switchi, enkoder beslemesine göre 24V veya 5V olarak 

ayarlanabilmektedir. Enkoder kartının yapısı ve bağlantı pinleri aşağıdaki tablodan 

görülebilir. 
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3. SX Ethercat opsiyon kartı ve bağlantısı 

Ethercat (01-3876-10) opsiyon kartında ethercat giriş ve çıkış olmak üzere iki adet 

RJ45 konnektörü bulunmaktadır. 

 

Bu opsiyon kartının invertör üzerine takılması 8 pinlik düz kablonun X4 konnektörüne 

takılarak gerçekleştirilir. Takılı halde iken invertör şu şekilde olmalıdır: 

 

 

Run Led’i ethercat haberleşmesinin durumunu belirler: 

 

** Run ve Error Led’ler aynı anda kırmızı yanar ise fatal error oluşmuştur; bağlantıların 

ve opsiyon kartının kontrol edilmesi gerekmektedir. 
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RJ45 portlarının sol tarafında bulunan Led’ler ethercat link hakkında bilgi vermektedir. 

 

 

Ethercat (RJ45) konnektöründe pinleri sırası ve açıklaması aşağıdaki gibidir: 

 

 

4. SX İnvertör konfigürasyonu 

SX invertörlere enkoder (01-3876-03) ve ethercat (01-3876-10) opsiyon kartları 

sonradan eklenebilir.   

• Enkoder opsiyon kartı ile kapalı çevrim için aşağıdaki parametre ayarları yapılır: 

22B : 01 (Enkoder aktif et) 

22C : 1000 (Enkoder çözünürlüğü) 

22D (Enkoder hızı) ve 22F  (Enkoder puls sayıcısı) parametreleri ise monitör 

parametreleridir. Motorun dönüşü sırasında bu değerler değişir. 

 

• Ethercat opsiyon kartı ile ilgili Run-Stop; Referans ve Reset bilgileri “Serial 

Communication seçilmelidir”. 

214-A (Reference Control Set A) : 2 (Serial Communication) 
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215-A (Run/Stop Control Set A) : 2 (Serial Communication) 

216-A (Reset Control Set A)  : 2 (Serial Communication) 

 

Yukarıdaki ethercat haberleşme parametrelerine ek olarak : 

241 (Select Set) : 5 (Serial Communication) 

261 (Comm Type) : 1 (Fieldbus) 

 

 

• Motor ve Besleme Voltajı Ayarları : 

Motor etiket değerlerinize göre aşağıdaki parametrelerden girilir: 

 

• Maximum hız 343-A parametresinden 0-6000rpm arasında girilir. Bu örnekte 

ethercat haberleşmesinde verilen referansın birebir set edilmesinde kolaylık 

sağlamak için 1023rpm olarak girilmiştir. Diğer durumlarda set frekansı 

otomatik scale edilir. 
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5. NX1 Kontrolcü konfigürasyonu 

Bu projede master olarak kullanılan NX1P2-1140DT1 projeye eklendikten sonra 

(Ethercat > Configuration and Setup)  master üzerine sağ tıklanarak “Display ESI 

Library” seçilir (1).  Açılan ESI Library penceresinde “this folder” (2) tıklanarak ESI 

dosyalarının olduğu varsayılan klasör açılır. Bu klasöre “VFX_B4_39 modified VC 

06092016.xml” dosyası kopyalanarak Sysmac Studio yeniden başlatılır. 

 

Bu işlem yapıldıktan sonra sağ taraftaki Toolbox penceresinde Drives altında VFX 

B4.39 yazan komponent Master’ın altına sürüklenerek ethercat ağına eklenir. 
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Eklenen VFX B4.39 (E001) komponentinde Edit PDO Map Setting tıklanarak en 

uygun PDO adreslemesi seçilir. Bu örnekte 4 Byte Control (W), 4 Byte Status (R) için 

seçimler yapılır. 

 

 

• Control mesajı 4 byte uzunluğundadır ve Run/Stop, frekans vermek için 

kullanılır. Aşağıdaki tabloda her Byte’ın açıklaması mevcuttur.  

Byte0 : Run/stop/reset vermek için kullanılır. 

Byte1 : Kontrol metodunu ve 4 parametre listesinden birini seçmek için 

Byte2 ve Byte3 : Toplam 10bit uzunluğunda 0-1024 arasında frekans referansı vermek 

için kullanılır. Byte3’ün 2-7.bitleri kullanılmaz, 0-2.bitleri 10bitlik referansın most 

significant (MSB) bitleridir.  

Aşağıdaki örnekte,  

Byte0 : 0x03 : İleriye (sağ) Run 

Byte1 : 0x02 : V/Hz modunda 

Byte2 : 0x80  & Byte3 : 0x02 = 280Hex = 640rpm hız referansı 

 



[Omron Teknik Destek]                       SX-NX1 Ethercat Haberleşmesi (Kapalı Çevrim) 
 
 

To improve lives and contribute to a better society 
7 

 

Sysmac Studio’da, I/O Map’te Input ve Output değişkenleri listelenmiştir.  
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PDO Map'te girilmesi gereken 4 byte input değerlerine (W), örnek olarak şu değerler 

girilebilir:  

500 devir için: 

3  (3: ileri, 5: geri, 8: hata reset) Byte0 

0  (0: Hız kontrolü) Byte1 

244 (10 bitlik hız referansının ilk 7 biti) Byte2 

1 (10 bitlik hız referansının ilk 3 biti) Byte3 

1x256 + 244 = 500rpm hız bu şekilde verilebilir. 

 

-1000 devir için 

5 (3: ileri, 5: geri, 8: hata reset) 

0  (0: Hız kontrolü) 

232 (10 bitlik hız referansının ilk 7 biti) 

3 (10 bitlik hız referansının ilk 3 biti) 

3x256 + 232 = 1000rpm hız bu şekilde verilebilir. 

 

• Status mesajı da 4 byte uzunluğundadır ve Run/Stop, frekans, relö durumları 

gibi birçok değişken okunabilir. 

 Byte0 : Run/Stop bilgisi ve röle/dijital çıkış bilgileri okunur. 

Byte1 : Kullanılan kontrol metodu ve hata bilgileri okunur. 

Byte2 : 1 no’lu analog çıkış (AnOut1) 7 bit olarak okunur. 531-A no’lu parametre 

varsayılan olarak “Actual speed”, 532-A : 4-20mA olarak belirlidir. 

Byte3 : 2 no’lu analog çıkış (AnOut2) 7 bit olarak okunur. 534-A no’lu parametre 

varsayılan olarak “Actual torque”, 535-A : 4-20mA olarak belirlidir. 

Aşağıdaki örnekte,  

Byte0 : 0x2B : İleriye (sağ) Run halinde X2:32 – X2:33 röle1 kapalı 

Byte1 : 0x02 :  V/Hz kontrol modunda, hata/uyarı yok 

Byte2 : 0x00  : Analog Çıkış 1 (AnOut1) minimum seviyede : 0mA 

Byte3 : 0xFF : Analog Çıkış 2 (AnOut2) maximum seviyede : 20mA 
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Status mesajındaki okunabilen 4 byte’ın çzellikleri aşağıdaki tablolarda belirtilmiştir. 
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