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[Omron Teknik Destek] RX Invertérlerle Basit Indirme-Kaldirma Uygulamasi

1. Giris (Uyar1 ve Onlemler)

Bu dokiimanda RX invertorlerle basit indirme-kaldirma uygulamasi parametreleri
aciklanacaktir. Bu dokiimandaki 6rnek parametreler yalnizca basit indirme-kaldirma

uygulamalar i¢in gegerlidir.

Bu tip uygulamalarin giivenlik ac¢isindan sorun olusturmamasi igin giivenlik
Onlemlerinin uygulama oncesi alinmasi; gecerli giivenlik standartlarinin uygulanarak
mekanik fren, acil stop, giivenlik roleleri vs. gibi giivenlik cihazlar1 ile beraber
kullanilmast; kullanic1 kilavuzunun ve invertdr parametrelerinin detayli olarak

Ogrenilmesi ve uygulama konusunda uzman yetkililerce devreye alinmasi zorunludur.

Bu dokiiman resmi bir belge degildir yalnizca yapilan 6rnek bir uygulamanin
parametrelerini igermektedir. Detayli kullanim i¢in tim uyar1 ve parametrelerin yer

aldig1 en giincel kullanic1 kilavuzuna bakilmali ve tireticiden bilgi/egitim alinmalidir.

2. Genel parametreler

Uygulama parametreleri girilmeden dnce motor tanitimi igin auto-tuning yapilmalidir.
Auto-tuning, motor duraganken ya da donerken yapilabilir. Bu islem i¢in kullanici

kilavuzuna ya da auto-tuning i¢in hazirlanan diger kilavuza bakilmalidir.

Asagidaki parametreler bir invertdr i¢in uygulanabilecek en genel parametrelerdir.

Kontrol metodu olarak sensorsiiz vektor kontrolii segilmistir (A044 = 3).

1.Hiz i¢in P24 ve FW terminalleri kisa devre edilmelidir. (P24 ortak pindir)

2.Hiz i¢in P24 | FW ve 4 no’lu terminaller kisa devre edilmelidir.

Hizlanma ve yavaglama zamanlar1 (FO02 = 1 ve F003 = 1) yiikk durumuna gore
azaltilip artinlabilir. Asirnt  ylik/akim hatast vermesi durumunda bu degerler

yiikseltilmelidir.

Motor akimi (B012); asir1 yiik (thermal) hata limitinin dogru olarak belirlenmesi i¢in

mutlaka motor etiketinden bakilarak girilmelidir.

PARAN'\Q)ETRE ACIKLAMA D?:_EA,:%- 'Z“:gé’;‘;‘ AYAR ARALIGI | BiRimiI
A00L FREKANS REFERANS KANALI 2 1 0 ~10 :
A004 MAKSIMUM FREKANS 60 50.0 50.0 ~ 400.0 Hz
A020 LHIZ 25.00 6 0.00 ~50.00 Hz
A021 2. HIZ 50.00 0 0.00 = 50.00 Hz
A044 VEKTOR KONTROL SECIMi 3 0 0~5 -
F002 HIZLANMA ZAMANI 1 10 0.01 360000 | SANIYE
F003 YAVASLAMA ZAMANI 1 10 0.01 ~3600.00 | SANIYE
HO05 HIZ YANIT] 5.000 1.59 0.001 ~ 80.000 -
BO12 MOTOR AKIMI AMPER | AMPER AMPER
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3. Frenleme parametreleri

Dahili DC enjeksiyon frenleme yalnizca kiigiik yiiklii uygulamalar i¢in kullanilabilir
oldugundan bu fonksiyon kapatilip (A051 = 0) mekanik frenli bir motor
kullanilmalidir. Mekanik fren baglantisi réle kontaklari {izerinden yapilip (ALO-ortak
pin; AL1-normalde a¢ik; AL2-normalde kapali) fren kontrol fonksiyonu (B120 = 1)
aktif edilerek calistirilabilir. C026 = 19 ile rdlenin fren fonksiyonuna gore cikist
saglanir; C036 = 00 ise AL1 réle ¢ikis1 normalde kapali olarak belirlenir. invertor
kontrol kart1 tizerindeki ALO-ortak ve AL1-normalde kapali terminaller mekanik frene
baglanmak tizere kullanilir.

Fren birakma frekansi (B125) ve fren birakma akimi (B126) role kontaklarina baglh
mekanik frenin birakilma (enerjilenme) degerleri ile ilgili parametrelerdir. Bu
uygulama i¢in bu degerler sifir verilerek Run sinyali verildiginde beklemeden
mekanik frenin birakilmasi saglanmaktadir.

Fren kapatma frekans1 (B127) ise Stop sinyalinden sonra durma sirasinda frekans
diiserken frenin ne zaman kapatilacagini belirleyen parametredir. Bu uygulamada 1Hz

girilerek tam durusa yakin motor freninin rdle kontaklari ile kapatilmast saglanmstir.

PARAMETRE AYAR FABRIKA < imingi
NO ACIKLAMA DEGERI DEGERI AYAR ARALIGI BIRIMI
A051 DC ENJEKSIYON FRENLEME (KAPALI) 00 1 0 icin 2
ELEKTRONIK TERMAL KORUMA .
B013 (SABIT TORK) 01 0 0 igin2
B120 MEKANIK FREN KONTROLU 01 0 0 icin 1 -
B125 FREN BIRAKMA FREKANSI 0 0 0.00 icin 400.00 Hz
B126 FREN BIRAKMA AKIMI 0.0 19 0.0 igin 38.0 AMPER
B127 FREN KAPATMA FREKANSI 1.00 0 0.00 igin 400.00 Hz
YAVASLAMADA ASIRI VOLTAJ
B130 ENGELLEME (FRENLEME DIRENCI 00 1 0 igin2
OLDUGU ICIN KAPALI)
C026 ROLE CIKIS Fglrillg?)lYONU (FREN 19 5 0 igin 255
ROLE GIKIS KONTAK SEGIMmI -
C036 (NORMALDE AGIK) 00 1 0 igin 1
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RX Invertérlerle Basit Indirme-Kaldirma Uygulamasi

Asagida RX invertorlerde fren fonksiyonunun timing diyagrami gosterilmistir.

b0125 Brake release
frequency

Output frequency
(1)->

RUN command

Brake release signal

Brake confirmation signal

b127 Brake input
frequency

AL)

Ol

b121 Brake wait

b123 Brake wait time
for stopping

time for release

4

b122 Acceleration wait time

(3)

:b124 Brake confirmation
: wait time

b124 Brake confirmation
wait time

(6)

Asagida ise RX invertorlerde fren fonksiyonunun i¢in kullanilabilecek parametrelerin

listesi bulunmaktadir. Uygulamaya gore varsayilan ayarlar degistirilebilir.

Parameters Required for Brake Control Function

Parameter No. Function name Data Default setting Unit
' 00: OFF (Disabled) o
bi120 Brake control selection 01: ON (Enabled) 00
0.00 to 5.00:
Brake wait time for Set a time required for the output current to
b121 0.00 5
release reach the rate of the release current after
reaching the release frequency.
0.00 to 5.00:
bi22 Brake wait time for Set a mechanical delay time from when the 0.00
. ; ; ; . . 5
acceleration release signal is output until the brake is
released.
0.00 to 5.00:
Brake wait time for Set a mechanical delay time from when the
b123 . . - . . 0.00 ]
stopping release signal is turned off until the brake is
closed.
0.00 to 5.00:
Brake wait time for Set a wait time longer than the time from
bi124 . ) when the release signal is released until the 0.00 5
confirmation S
brake outputs the release completion signal
to the Inverter.
0.00 to 400.00:
b125 Brake release frequency | Set a frequency to output the brake release 0.00 Hz
signal.
0.0 to 2.00 x Rated current (0.4 to 55 kW)
b126 Brake release current 0.0 fo 1.80 x Rated current (75 to 132 kW) Rated current —
0.00 to 400.00:
b127 Brake input frequency | Set a frequency to close the brake during 0.00 Hz
stop. 1
Related functions Co01 to Co08, C021 to C025
*1. Set a brake release frequency higher than the starting frequency (b082).
*2. If the set current is too low, sufficient torque may not be provided when the brake is released.
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4. Frenleme direnci baglantis1 / parametreleri

RX invertorlerde 22kW’a kadar dahili frenleme iinitesi bulunmaktadir; bu {initeye

baglanmasi gereken frenleme direnci terminalleri RB ve P/+ ‘dir.

Braking resistor

DC reactor ;l:l". -1} |(optional)

(optional)

3-phase 200 VAC

3-phase 400 VAC Short-circuit

wire

To wire the control circuit power
supply and main circuit power
supply separately, be sure to
remove the J51 connector

; Control circuit
wire first.

power supply

aaa

30kW ve istii iriinlerde dahili frenleme {nitesi bulunmadigindan harici olarak
frenleme iinitesi ve iiniteye de frenleme direngleri baglanmalidir. RX invertoriin P/+
ve N/- terminallerine verisayfalarinda tanimli uygun frenleme {initesi baglanmalidir.
Daha sonra bu liniteye verisayfalarinda tanimli minimum degerlerden kiiglik olmamak
lizere uygun frenleme direncleri baglanmalidir.

Asagidaki tabloda 200V ve 400V sinifi i¢in kullanilabilecek frenleme direnci/iinitesi

kodlar1 ve 6zellikleri listelenmistir.

(@) Braking unit, braking resistor unit

Braking resistor unit

Voltage Model 3G3RX-_ (Braking unit AX-|Connectable  |Inverter mounted type Braking |External resistor 10%ED, 10 sec max | Braking
3-phase BCR_ min. resistance (z%ED 10 sec max) torque % |for built-in, 5 sec for braking unit  |torque %

Type AX-_ Resistance Type AX-_ Resistance
200V 0.55 A2004 Built-in REMOOK1200-1E 2000 180 REMOOK1200-IE 2000 180
(single-phase/ [ 42007 100 REMOOK2070-IE 70Q 200
three-phase)
15 A2015 350 REMOOK2070-1E na 140 REMOOK4075-1E 50 130
22 A2022 90 REMOOK4035-1E 350 180
40 A2037 REMOOK4075-1E B0 50 REMOOKG035-1E 100
55 A2055 160 REMOOK4035-1E 310 75 REMOOKS020-1E 200 150
7.5 A2075 jli}e] 55 REMOTK9017-1E 170 110
11.0 A2110 REMOOKG035-1E 40 REMO2K1017-1E 75
15.0 A2150 7.50 REMOOK9017-IE 170 55 REMO3K5010-1E 100 95
18.5 A2185 REMO3K5010-IE mna 75 REM19K0008-IE 80} 95
220 A2220 50 65 80
30.0 A2300 2035090-TE 40 REM19K0006-1E 602 80
37.0 A2370 60
45.0 A2450 2070130-TE 280 2 X REM19KDO06HE |30 105
55.0 A2550 85
400V 0.55 A4004 Built-in 000 REMOOK1400-1E 4000 200 REMOOKT400-1IE 400 02 200
(three-phase) |11 A4007 200 200
15 A4015 REMOOK1200-IE 2000 190 REMOOK2200-1E 2000 190
2.2 A4022 REMDOK2200-1E 130 REMOOK5120-1E 12002 200
40 A4040 70 0 REMOOK2120-E 1200 120 REMOOKG100-1E 10002 140
55 A4055 REMOOK4075-1E 50 140 REMOOKS070-IE 700 150
7.5 A4075 350 100 REMOTK9070-1E 110
11.0 A4110 REMOOKG100-1E 1000 50 REMO2K1070-1E 75
15.0 A4150 240 REMOOK9070-1E 00 55 REMO3K5035-1E 350 110
18.5 A4185 REMO3K5035-1E 310 90 REM19K0030-1E 300 100
220 A4220 20 0 75 85
30.0 A4300 4015045-TE 160 REM19K0020-IE 200 95
37.0 A4370 14017068-TE na REM38K0012-IE 15Q 125
45.0 A4450 100
55.0 A4550 14035080-TE 850 2 x REM19KD0Z0HE 1002 100
75.0 B4750 3 X REM19K0030HE 75
50.0 B4900 [4070130-TE 5.5 0 2 x REM38K0012-IE 602 105
110.0 BAT1K 4090240-TE 320 3 xREM3BKDO12HE |40 125
1320 B413K 105
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RX Invertérlerle Basit Indirme-Kaldirma Uygulamasi

Frenleme direnci i¢in kullanilabilecek parametreler asagida listelenmistir. BO90 ile

frenleme direncinin kullanilma orani yiizde olarak belirlenir. B095 parametresi ile

frenleme direnci

aktif edilir.

Bu parametre 01 yapildiginda

invertor

stop

durumundayken frenleme direnci aktif olmaz, yalnizca durus sirasinda aktif edilir. Bu

parametre 02 yapildiginda frenleme direnci, invertér stop durumundayken de aktif

edilir. B0O96 parametresi ise DC bara geriliminin hangi degerin iizerine ¢iktiginda

frenleme direncinin aktif edilecegi segilir.

PARAMETRE AYAR FABRIKA X iningi
NO ACIKLAMA DEGERI DEGERI AYAR ARALIGI BIRIMI
B090 FRENLEME DIRENCi KULLANIM ORANI 100.0 0 0,0 i¢in 100,0 %
B095 FRENLEME DIRENCINi AKTIF ETME 02 0 0 igin 2
FRENLEME FONKSIYONU BASLATMA VOLTAJ
B096 SEVIYESI 720 720 660 - 760 VOLT
Parameter No. | Function name Data Default setting | Unit
0.0: Does not operate.
0.0 to 100.0:
A regenerative braking usage rate for 100 seconds
can be set, in increments of 0.1%.
If the set usage rate is exceeded, a braking resistor
overload trip (E06) occurs.
Usage rate of : : : : . _
b090 regenerative 1 2 e 18 0.0 %
braking function | '
g I ON l I ON l I ON |
Regenerative
braking 100 s d
function activated
Usage rate (%) =M % 100
100s
Regenerative 00: OFF (Disabled)
b095 braking function | 01: RUN-ON (Enabled (Disabled during stop)) 00 —
operation selection | 02: Alws-ON (Enabled (Enabled during stop))
. . 200-V class:
Regenerative 200-V class: 330 to 380 360(:\? ss
b096 braking function | 400-V class: 660 to 760 i '
400-V class:
ON level (Inverter DC voltage) 720 V

* The regenerative braking function ON level conforms to the voltage setting for the Inverter's internal converter

(DC unit).
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