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[Omron Teknik Destek] Omron Frekans invertérlerinde 3 Yollu Baglanti

1.Giris

Frekans invertorlerinde 3 yollu baglanti (3-wire) motor start/stop kontroli igin
kullanilan bir endiistri standardidir. Bu fonksiyon icin 2 adet anlik degisken buton ve 1
adet yon sinyali gereklidir. Start butonu normalde agik (NO); Stop butonu normalde
kapali (NC) ve bir adet de yon sinyali (F/R) i¢in anahtar kullanilabilir.

2. MX2 ve RX Invertérlerde 3 Yollu Baglanti

1. Adim: A002 parametresi 1 yapilmalidir.

2. Adim: Start (STA) sinyali i¢in C001 (1 no’lu terminal) ~ C007 (7 no’lu terminal)
parametrelerinden birine ayarlanmalidir. Bu sinyal normalde ac¢ik (NO) olarak bir defa
verildiginde invertdr Run’a gececektir. (Stop normalde kapali (NC) durumunda iken)

3. Adim: Stop (STP) sinyali i¢in CO01 (1 no’lu terminal) ~ C007 (7 no’lu terminal)
parametrelerinden birine ayarlanmalidir. Bu sinyal normalde kapali (NC) olarak
kullanilmalidir. Bu sinyal kesildiginde invertor Stop konumuna gegecektir.

4. Adim: Yon (F/R) sinyali de C001 (1 no’lu terminal) ~ C007 (7 no’lu terminal)
parametrelerinden birine ayarlanmalidir. Bu sinyal varsa geriye (RV); bu sinyal yoksa

ileri (FW) dogru hareket saglanacaktir.

Option | Terminal | Function State Description
Code Symbol Name
el STA 3-wire start | ON Start motor rotation on momentary
contact (uses acceleration profile)
OFF Mo change to motor operation
el STP 3-wire stop | ON Mo change to motor operation
OFF Stop motor rotation on momentary
contact (use deceleration profile)
== FR 3-wire ON Select reverse direction of rotation
forward/
reverse OFF Select forward direction of rotation
Valid for inputs: £oo 1-com
Required settings: |(AOOZ =01

Notes:

= The STP logic is inverted. Normally the switch will be closed, so you open the
switch to stop. In this way, a broken wire causes the motor to stop automatically
(safe design).

= When you configure the inverter for 3-wire interface control, the dedicated [FW] ter-
minal is automatically disabled. The [RV] intelligent terminal assignment is also dis-
abled.
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Bir sinyalin var ya da yok olmas: ortak terminal ile olan baglantisinit (PNP/NPN) ifade
eder. Fabrika ayarlarinda P24 sinyali 1~7 no’lu terminallere baglanirsa; ilgili terminale
atanmis olan fonksiyona komut verilmis olunur.

Asagidaki diyagram 3 yollu baglantinin kullanimini géstermektedir. STA (Start) girisi
tetikleme girisidir. Ylkselen kenar start komutunu verir. STO (Stop) sinyali ise agik
konuma geldiginde invertor cikisi kesilir ve motor durur. Yon (F/R) sinyali mevcut ise

invertor ters yone cikis verir ve motor geriye doner.

[STA] terminal

[STP] terminal

[F/R] terminal

Motor revolution m
speed v 1

o == 0O =2 O =

3. A1000 ve V1000 Invertdrlerde 3 Yollu Baglanti

A1000 ve V1000 invertorlerde 3 yollu baglantiya gecmenin en kolay yolu fabrika
ayarlarina gecerken bu segenegi se¢cmektedir. Al1-03 parametresine 3330 girilirse
invertor fabrika ayarlarina alinir ve 3 yollu baglant: sinyalleri S1 (Start), S2 (Stop) ve
S5 (Y6n) atanmis olur.

Asagida bu terminallerin nasil baglanacagi gosterilmistir; S1 (Start) sinyali normalde

acik (NO); S2 (Stop) sinyali normalde kapal: (NC) ve S5 (Y&n) sinyalleri mevcuttur.

Stop Switch Run Switch DRIVE
(M.C.) (M.O.)
o 31
N P Run Command (Runs when Closed)
L
52
Stop Command (Stops when Open)
55 . )
o FWD/REY (Multi-Function Input)
sc (H1-05=0)

Sequence Input Common
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Invertérin Run’a gegmesi icin Start sinyali en az 2ms aktif edilmelidir. Stop sinyali
normalde kapali iken acik konuma gectiginde aktif olur ve motor ¢ikisini durdurur.

Asagidaki diyagram bu durumu agiklamaktadir.

- -+ 2 ms min.

Can be either ON or OFF

Run command

Stop command OFF (stopped)

Forward/reverse ‘OFF (forward) ON (reve FSE]IE
command :

Motor speed
TIME

Sto Forward Reverse Sto Foward
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