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1.G)r)ş 

MX2 invertörlerde tork kontrolü tork hassaslığı gerektiren uygulamalarda sensörsüz 

vektör kontrolünde  (A044=3:SLV) gerçekleştirilebilir. Maksimum performans için 

öncesinde mutlaka auto-tuning yapılmalıdır. 

 

2.	Tork Kontrol Parametreler) 

Tork kontrol parametrelerinin aktif olması için öncelikle harici girişlerden birine 

(C001~C007) 52:ATR komutu atanmalıdır. Bu giriş aktif olduğunda tork referansına 

göre %0~%200 arasında tork kazancı sağlanabilir. %100 tork referansı inverterin 

nominal akımına denk gelmektedir. 

 

 

P033 parametresinden tork kontrol referansı seçilir. Analog girişlerden sağlanacak ise 

00 (O: 0-10V) veya 01 (OI: 4-20ma) ; operatör üzerinden girilecek ise 03 (OPE) seçilir. 
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Bu durumda refernas P034 parametresinden %0~200 aralığında operatörden girilir. 

Haberleşme üzerinden (ethercat-modbus) referans girilebilmesi için P033 

parametresinin 06: Option seçilmesi gerekir. Bu durumda yine P034 parametresine 

referans yazılarak tork kontrolü sağlanır. P039 ve P040 parametrelerine hız limiti 

girilmelidir. 

 

3.	Uygulama Hakkında Öneml) B)lg)ler 

Tork kontrolü yapılmadan önce mutlaka auto-tuning yapılmalıdır. 

Dijital girişlerden birine tork kontrolü aktif etmek için (C001~C007) ATR: 52 

atanmalıdır. Bu girişler tetiklenmek istenmiyor ise C011~C017 parametrelerinden ilgili 

terminal NC olarak değiştirilebilir. 

Düşük hızlarda tork kontrolünün verimi, yüksek hızlara göre düşüktür. 

Kontrol metodu sensörsüz vektör kontrolü (SLV) A044=3 yapılmalıdır. 

İleri ve geri hız limitleri P039 ve P040 parametrelerine bir değer atanmalıdır. Aksi 

takdirde hız limitleri “0” olduğundan uygulama çalışmayacaktır. Bu değerler invertör 

Run modunda iken de değiştirilebilir. 

 

 

 


