OMmRON

CP1E/L/H EK ANALOG
UNITELERIN
KULLANILMASI

e Kompakt PLC Ek Analog Moduiller
e Ek Analog Giris Modilleri

e Ek Analog Cikis Modiilleri

e Ek Analog Giris/Cikis Modiuilleri




[Omron Teknik Destek] CP1E/L/H EK ANALOG UNITELERIN KULLANILMASI

Kompakt PLC Ek Analog Modiiller

CP1E/L/H serisi kompakt PLC’lerde ek modiil takilabilen modellerde analog giris ¢ikis modiilleri
kullanarak genisletilebilir. Sekil 1°de analog giris/¢ikis modiillerinin listesi yer almaktadir.
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Sekil 1: Kompakt PLC ler i¢in analog giris ¢ikis modiilleri

CP1E/L/H kompakt CPU’larda herhangi bir giris ¢ikis ayar sayfasi olmadigi i¢in ek modiillerin
konfigiirasyonu belirlenen adreslerde programci tarafindan yapilmalidir. Her modiiliin kendine 6zel

konfigiirasyonu vardir. Her modiil i¢in ayr1 kontrol edilmelidir.

Ek Analog Giris Modiiller1

e Ek Analog giris i¢in CP1W-ADO041 ve CP1W-ADO042 Modiilleri kullanilmaktadir.

e Bu modiller0-5V,1-5V,0-10V, -10 - +10 V, 0 - 20 mA, and 4 - 20 mA olarak
kullanilabilmektedir.

e ADO041 modiliiniin ¢oziniirligi 1/6000, AD042 modiiliiniin ¢oziliniirligii ise 1/12000
seklindedir.

e CPIE PLC’lerde G/C tablosu olmadig1 kartlarin konfigiirasyonu PLC adeslerine manual
yapilmaktadir. Bu yiizden kartlar 4 giris adresi 2 ¢ikis adresi kullanmaktadir.
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Analog Giris modiillerinin ayarlanmasi

CX Programmer’da CP1E/L/H PLC’ler i¢in herhangi bir I/O(Giris,¢ikis) tablosu olmadigi icin
konfigiirasyon modiillerin adreslerinde yapilmaktadir. Her modiiliin kendine ayirdig: adresler vardir
ve bu adresler PLC’nin dokiimanlarinda belirtilmistir. Modiilleri kullanmaya baglamadan once
PLC’ye tanitilmasi i¢in “Set Data” denilen bir veriyi PLC’nin belirli adreslerine gondermek gerekir.
“Set Data” verisinde modiiliin 0-10 V , 4-20 mA gibi caligma araliginin yan sira ek ozellikler
belirlenir. Asagida Set Data’nin nasil belirlenecegi anlatilmaktadir.

Modiiliin kullanaca@ adreslerin belirlenmesi

CP1W-ADO041 ve CP1W-ADO042 modiilleri 4 giris kanali 2 ¢ikis kanali adresi kullanmaktadirlar.
Adresler kendinden once gelen ek kartin ya da PLC’nin son giris ve ¢ikis kanali adresidir. Kompakt
PLC'lerde giris kanal1 adresleri 0’dan baslar, ¢ikis kanali adresleri 100°den baslar.

Ornegin 30’luk bir PLC’nin 0 ve 1 numarali kanallar1 giris ve 100,101 numarali kanallar1 ¢ikistir.
Bu PLC’nin yanina takilan analog giris kartinin adresleri ise giris kanallarindan 2,3,4,5 cikis
kanallarindan ise 102,103 adreslerini kendisine ayirmis olacaktir.
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Sekil 2:CP1W-AD041/AD042 igin Adres yapist

Sekil 2°de gosterildigi gibi “n” modiilden 6nce gelen ek modiiliin ya da PLC’nin son c¢ikis
kanali,”m” modiilden 6nce gelen ek modiiliin ya da PLC’nin son giris kanali adresidir. Analog giris
modullnin konfiglrasyonu icin ¢ikis adresleri olan n+1 ve n+2 adreslerine set data yazmak gerekir.
Set data yazildiktan sonra m+1,m+2, m+3,m+4 adreslerinden analog veriler okunur.

CP1W-ADO041/AD042 igin Set Data Belirleme

Sekil 3°te analog input 1,2,3,4 yazan boliimler doldurularak set data elde edilir ve ortaya ¢ikan set
data hex olarak n+1,n+2 adreslerine gonderilir. Modiilin konfigiirasyonu tamamlanmistir.Bu
adreslerin belirlenmesi i¢in sekil 3’teki gibi bir bit hesaplamasi yapilir.
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= Set Data

L1 |

i Range code Analog input range
00 =10 1o 10 V
01 Ote10V
10 1105 Vordio20 mA
11 0to 5V or0io 20 mA
Averaging
0 Mo
1 Yixs
Input use
0 Mo
1 Yes

Sekil 3: Set data belirlenmesi

Sekil 3’te belirtilen bir 6rnek ile agiklamak gerekirse, her analog giris i¢in input use + averaging +
range code’ dan olusan bir kodlama yapilir ve yukarida gosterilen n+1 ve n+2 degerlerinde bos
yerlere yazilir. Input Use ile bir analog girisin kullanilip kullanilamayacag belirtilir. Averaging ise

ortalama 6zelliginin kullanilip kullanilmayacagini belirler. Range Code ise analog girigin ¢aligma
prensibini belirler.

Ornegin; Analog girislerin hepsinin kullanildif1 ve ortalama fonksiyonun galistirldigi 0-10 V
calisma araliginda kullanilacak bir analog girisi konfigiire etmek icin agsagidaki deger belirlenir.

Sekil 4’te gosterildigi gibi bdyle bir kullanim i¢in n+1 ve n+2 adreslerine hex olarak #80DD
gondermek gerekiyor.
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Calculator

CP1E/L/H EK ANALOG UNITELERIN KULLANILMASI

P_first cycle ile gonderilen bu degerlerden sonra m+1,m+2,m+3,m+4 adreslerinden okuma yapulir.

Sekil 4: Set data belirleme

Ek Analog Giris Modiillerinin Baglantis

Ek modiliin iizerinde ve dokiimaninda analog baglantilarin semasi belirtilmistir. Analog girislerde
akim ve voltaj tercihine gore baglanti degismektedir. Eger akim girisi i¢in baglant1 yapilacaksa Vin
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Sekil 5: Analog Giris Baglantisi
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Ek Analog Cikis Modiilleri

e CP1W-DA021 modiliinde 2 adet, CP1W-DA041,CP1W-DA042 modillerinde 4 adet
analog ¢ikis bulunmaktadir.

e Bu modiller 1 -5V, 0-10V, -10 - +10 V, 0 - 20 mA, and 4 - 20 mA olarak
kullanilabilmektedir.

e DAO021 ve DA041 modiillerinin ¢oziiniirlig 1/6000, DA042 modiiliiniin ¢6ziiniirliigii ise
1/12000 seklindedir.

Ek Analog Cikis Modiillerinin Kullandig1 Adresler

CP1W-DAO021 2 word alamm kaplar. CP1W-DAO041/DA042 moddalleri 4 word alan kaplar. Bu
Adresler kendinden once gelen PLC ya da bagka bir iinitenin ¢ikis adreslerinin bittigi yerdir.
Omegin 30’luk bir PLC’nin 0 ve 1 numarali kanallar1 giris ve 100,101 numarali kanallar ¢ikistir.
Bu PLC’nin yanina takilan CP1W-DAO042 analog c¢ikis kartinin adresleri ise ¢ikis kanallarindan
102,103,104 ve 105 adreslerini kendisine ayirmis olacaktir.
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Sekil 6: CP1IW-DA021/DA041/DA042 Adres Yapist
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Ek Analog Cikis Modiillerinde Set Data Belirlemesi

Sekil 7°de analog output 1,2,3,4 yazan boliimler doldurularak set data elde edilir ve ortaya ¢ikan set
data hex olarak n+1,n+2 adreslerine gonderilir. Modiiliin konfigiirasyonu tamamlanmustir.
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Evan if analog outputs
ara nat used, bits 15 in
words n+1 and n+2
must ba satto 1.

15 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Wdns2 [1]0fofo]ofofo]o, | L L
L

A% &

Even if analog outputs Analog output 4 Analog output 3

ara nat used, bits 15 in
words n+1 and n+2
must ba satto 1.

Sekil 7:Set Data Belirlenmesi
Not: DA021 modiiliinde n+1 wordunu doldurmak yeterlidir. Ciinkii bu modiilde 2 adet ¢ikis vardir.
Analog Output bitlerinin tanimlanmasi

Asagidaki sekilde gosterilen bitler doldurularak yukaridaki analog output 0 boliimiine yazilir ve bu
her analog output i¢in tekrarlanir.

« Set Data
e
I
Range code Analog output rangs
ooo -10t0 10V
oo Do 10W
010 1125 W
011 0 to 20 mA
100 4 to 20 mA
Dutput use
o [ [s]
1 Yas

Sekil 8: Set Data Belirlenmesi
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Ek Analog Giris/Cikis Modiilleri

CP1W-MAD11
e CP1W-MAD11 moduilu 2 adet analog giris, 1 adet analog ¢ikis saglamaktadir.

e Modiiliin ¢oziiniirliigi 1/6000 dir.

e Analog giris araliklar1 0 -5V,1 -5V, 0-10V, -10 - +10 V, 0 - 20 mA, and 4 - 20 mA
olarak kullanilabilmektedir.

e Analog ¢ikis araliklar1 1 -5V, 0-10V, -10 - +10 V, 0 - 20 mA, and 4 - 20 mA olarak
kullanilabilmektedir.

Ek Analog Cikis Modiillerinin Kullandig1 Adresler

CP1W-MAD11 3 word alan kaplar. Bunlardan 2 tanesi giris kanali, 1 tanesi ¢ikis kanalidir. Bu
Adresler kendinden once gelen PLC ya da baska bir {initenin giris ve ¢ikis adreslerinin bittigi
yerdir. Oregin 30’luk bir PLC nin 0 ve 1 numaral kanallar1 giris ve 100,101 numarali kanallari
cikistir. Bu PLC’nin yanina takilan CP1W-MADI1 analog giris/cikis kartinin adresleri ise ¢ikis
kanallarindan 102 giris kanallarindan 2,3 numarali kanallarin adreslerini kendisine ayirmis
olacaktir.

CPU Linit Analog 10 Unit
Ladder program
-m Set data

| | Analog input O
— MIOW021) | | converted value

Analog input 1

- Vi e et o
.Hm:lnn:;w:nd /F converted value
valugs.

_______________ /— - Analog devices

! “m" is the last input word and *n” is the last ! + Temperaiure sensor
! gutput word allocated to the GPU Unit or ! # Pressure sensor
! previous Expansion Unit or Expansion V'O Unit. ' * Speed sansor
! ! * Flow sensor
_____________________ = Woltage/current meter
= Odhar
CPU Unit Analog L0 Unit
Ladder program {See note.

Analog output
Word 1+1) | conversion value

—{ MOWDR1)
Wrilas o corversion
valies.
____________ /_______ Analog devices

= Adjustment equipment

: *n” is the last output wond allocated tothe CPU ! « Sarvo Contraller

, Un!‘l or previous Expansion Unit or Expansion /0 ' « Variable speed device
, Unit. 1 = Recordar
....................... = Other

Sekil 9: CP1IW-MAD11 Adres Yapist
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Ek Analog Giris/Cikis Modiillerinde Set Data Belirlemesi

CP1IW-MADI1’in konfigiirasyonunun yapmak icin ¢ikis adresine P First Flag ile set data
gonderilmelidir. Set data asagidaki sekilde gosterilen range code’lar segilerek olusturulan 1 word
liik datadir.

15 8§ ¥6 5 43 21 0

wordnst [1]0fofofofofo] | , |, [ [, | |

N, AN /

Analog  Analog Analog

output input 1 input 0

Range code | Analog input 0 range Analog input 1 range Analog output range

000 -10to 10V -10to 10V -10to 10V
00m Oto 10V Oto10V Oto10V
010 1to 5 V/4 to 20 mA 1to 5 V/4 to 20 mA 1to5WV
011 0to 5 V/0 to 20 mA 0to 5 W0 to 20 mA 0 to 20 mA
100 — — 4 to 20 mA

Omegin analog inputlarin ve outputun 0-10V olarak belirlenmesi igin range code 001 seklinde
olmalidur.

(1 Jo Jo Jo fo Jo fo Jo Jo [1 Jo fo J1 fo o [ti |
J Calculator I. = |ﬁ]q
VMiew Edit Help
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8a66 8a66 8a66 8a66 8a66 8a66 8a66 8a66
B3 47 32
8660 8660 8660 8660 1666 860 8166 1861
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CP1W-MAD42/MAD44

e CP1IW-MADA42 modiilii 4 analog giris ve 2 analog ¢ikis saglamaktadir.

e CP1W-MAD44 modill 4 analog giris ve 4 analog ¢ikis saglamaktadir.

e Analog giris araliklart 0 -5V,1-5V,0-10V, -10 - +10 V, 0 - 20 mA, and 4 - 20 mA
olarak kullanilabilmektedir.

e Analog ¢ikis araliklari 1 — 5V, 0-10V, -10 - +10 V, 0 - 20 mA, and 4 - 20 mA olarak
kullanilabilmektedir.

e Modullerin ¢ozundrltkleri 1/12000 dir.

Ek Analog Giris/Cikis Modiillerinin Kullandig1 Adresler

CP1W-MAD42 6 word alan kaplar. Bunlardan 2 tanesi ¢ikis kanali, 4 tanesi giris kanalidir. Bu
Adresler kendinden 6nce gelen PLC ya da baska bir iinitenin giris ve c¢ikis adreslerinin bittigi
yerdir. Ornegin 30’luk bir PLC’nin 0 ve 1 numarali kanallar1 giris ve 100,101 numarali kanallari
cikistir. Bu PLC’nin yanina takilan CP1W-MAD42 analog giris/cikis kartinin adresleri ise ¢ikis
kanallarindan 102,103 giris kanallarindan 2,3,4,5 adreslerini kendisine ayirmig olacaktir.

® Writing Set Data and Reading A/D Converted Data
CPU Unit CP1W-MAD42

Set data (input 1, 2
and output 1)

Set data (input 3, 4
and output 2)

Analog input 1
converted value

I
| Analoqg input 2
| converted value

Ladder program

= Wriles the set data.
= Reads the converlad
walses.

ekt Bty
converted value

s
converted value

P - - --—m-——-——--- Z- - Analog devices

« Temperature sensor
+ Pressure sensor

» Speed sensor

+ Flow sensor
——————————————————————— « \Voltage/cument meter
» Other

|
|
— mMov I
|

' “m" is the last input word and "n" is the last !
' putput word allocated to the CPU Unit or !
: previous Expansion Unit or Expansion /O Unit. :

CP1W-MAD44 8 word alan kaplar. Bunlardan 4 tanesi ¢ikis kanali, 4 tanesi giris kanalidir. Bu
Adresler kendinden 6nce gelen PLC ya da baska bir iinitenin giris ve c¢ikis adreslerinin bittigi
yerdir. Ornegin 30’luk bir PLC’nin 0 ve 1 numaral kanallar1 giris ve 100,101 numaral1 kanallari
cikistir. Bu PLC’nin yanina takilan CP1W-MAD42 analog giris/¢cikis kartinin adresleri ise ¢ikis
kanallarindan 102,103,104 ve 105 giris kanallarindan 2,3,4 ve 5 adreslerini kendisine ayirmis
olacaktir.
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CPU Unit CP1W-MAD4a4
Set data
(input 1, 2)
Set data
(input 3, 4

Ladder program set data
et da
(output 1, 2)
— MOV

= Writes the set data.
= Reads the convered
valses,

conventad Vel
conveniad vl
cirritied VoI
v Andlog nputd

Pm e e e === z - = Analog devices

+ Temperature sensor

I
|
|
| e 4
|
|
|
|

“m" is the last input word and “n” is the last ! P
output word allocated to the CPU Unit or : * FrEssune Sensor
1

previcus Expansion Unit or Expansion VO Unit. * Speed sensor
+ Flow sensor

e e 4 « Voltage/current meter
* Other

Ek Analog Cikis Modiillerinde Set Data Belirlemesi
CP1W-MADA42 konfigiirasyonunun yapmak i¢in ¢ikis adresine P_First Flag ile belirlenen set data
modiiliin ¢ikis adreslerine gonderilmelidir. Set data asagidaki sekilde gosterilen range code’lar
secilerek olusturulan 2 word liik datadir.

Word(n+1) [15[14 [13 1211|109 |8 |7 [6|5]4]a3]2]1]0
| Value 1 o0 |0 Analog output 1 Analog input 2 Analog input 1
Word(n+2) [15 [14 |13 |12 |11 |10| 9 [8 |7 |6 |5 |a|a3|2][1]0
| Value 1 o0 |0 Analog output 2 Analog input 4 Analog input 3

Analog giris i¢in range code
» Set Data of Analog Inputs

7 & 5 | a4 3 2 1 | o
| Value | Enable [Average| AD Range Code | Enable [Average| AD Range Code

|: Enable Bit Average Bit J LAD Range Code

0 : Disable channel 0 : Disable 00 ;=10 to 10V

1 : Enable channel 1 : Enable 01:0to 10V
10: 1 to 5V (4 to 20mA)
11: 0to 5V (0 to 20mA)

Range Code | Analog input range
00 —~10to 10V

o1 Oto10V

10 1105V (4 to 20 mA)
11 Oto5 V (0to 20 mA)
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Yukarida gosterildigi gibi Bir analog input’u konfigiire etmek i¢in 4 bit ayrilmistir. Bunlardan en
soldaki analog input un kullanim1 acip kapatmak i¢indir.Sagindaki bit gelen analog veriye ortalama
fonksiyonun uygulanaip uygulanmamasina kara vermek igindir. Son iki bit ise range code’dur ve
kullanima gore listeden segilir.

Analog ¢ikis i¢cin Range Code

* Set Data of Analog Outputs

7 8 | 5 | 4 3 2 | 1 | o
| Value | Enable DA Range Enable DA Range
|: Enable Bit |: DA Range
0 : Disable channel 000 :-10 to 1
1 : Enable channel 001 :0to 10V
010 :1to &Y
011 : 0 to 20n
100 : 4 to 20n
Range Code | Analog output range
000 —10to 10V
001 Oto10V
010 1to5V
011 0 to 20 mA
100 4 to 20 mA

Yukaridaki resimde gosterildigi gibi her analog ¢ikis 4 bit ile ayarlanmaktadir. Bu bitlerden en
soldaki ¢ikisin agik ya da kapali olmasini belirler. Geriye kalan 3 bit ise range code’dur ve tercihe

gore listeden secilir.
Ornegin analog ¢ikis 1’in -10 - +10V, Analog giris 2’nin 0-10V, Analog giris 1’in 4-20 ma olarak
ayarlanmasi i¢in gonderilmesi gereken data asagidaki gibidir.

(1 o Jo Jo J1 Jo Jo Jo J1 J1 Jo J1 J1 J1 J1 Jo |
I J Calculator l ! | |_ihr

View Edit Help

88DE
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B3 47 32

8666 8666 8666 8666 1666 1666 1181 1116

31 15 a8

form 1T sseall-a (T s o It o |

analog c¢ikis 2’in 4-20ma, Analog giris 4’iin -10V - 10V, Analog giris 3’in 0-20 ma olarak

ayarlanmasi i¢in gonderilmesi gereken data asagidaki gibidir.
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F .
J Calculator l - | |_ih]
View Edit Help

8aea8 8aea8 8aea8 8aea8 8aea8 8aea8 8aea8 8aea8
B3 47 32
HEEE HEEE HEEE HEEE 1666 1166 1166 1111
31 15 a8
|.§.HEK | |Mnd||A||h-1C||MR||MS||M—||M-|

First Cycle Flag
A200.11
| MOV
#88DE
102 + Writes the range code of CP1W-MAD42 to the Unit.
A200.11
|| MOV
#8CCF
103

CP1W-MADA44 konfigiirasyonunun yapmak i¢in ¢ikis adresine P_First Flag ile belirlenen set data
modiiliin ¢ikis adreslerine gonderilmelidir. Set data asagidaki sekilde gosterilen range code’lar
secilerek olusturulan 4 word liik datadir.

(b) CP1W-MAD44
Write the set data to words (n+1 to n+4). A/D or D/A conversion begins when the set

data is transferred from the CPU Unit to the Analog I/O Unit. Setting contents are
shown as the following table.

Word(n+1) [ 15 [14 |13 | 12|11 |10 9 |8 |7 |6 |5 ][a|3]2]1]0
| Value i|o0o(o0of(O0o|O|Of|O|OD Analog input 2 Analog input 1
Word(n+2) [15 |14 [13 12|11 |10]| 9 |8 |7 [6 |5 4|3 [2]1]0
| Value i1|o0(o0of(O0|O|Of|O|O Analog input 4 Analog input 3
Word (n+3) [ 15|14 (13| 1211|109 |8 |7 |6 |54 |3 [2]1]0
| Value 10|00 |O0O|0O|O0|O0/| Analogoutput2 Analog output 1
Word(n+4) [ 15 [14 [13 12|11 |10 9 |8 |7 |6 |54 |3 ]2]1]0
| Value i|o0(0f(O0|O0O|0O|O0|O0/| Analogoutput4 Analog output 3

Even if analog inputs are not used, bit 15 in word (n+1) and (n+2) must be set to 1.
Not:Analog giris/¢ikis kullanilmasa bile set data PLC ilk agildiginda gonderilmelidir.

Not 2: “n” analog girig/¢ikis modiiliinden once gelen ek kartin ya da PLC’nin son ¢ikis kanali
adresidir. Kompakt PLC'lerde giris kanali adresleri 0’dan baslar, ¢ikis kanali adresleri 100°den

baglar.
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Analog Giris i¢in range Code
» Set Data of Analog Inputs

CP1E/L/H EK ANALOG UNITELERIN KULLANILMASI

7 B

5 | a4 3

1]

0

| Value | Enable |Average| AD Rangs Code | Enable |Average

AD Range Code

|: Enable Bit

0: Disable channel 0 : Disable
1 : Enable channel 1 : Enable

Range Code | Analog input range
00 -10to 10V

01 Oto10V

10 1to 5V (4 to 20 mA)
1 0to5V (0to 20 mA)

Average Bit J

L

AD Range Code

00 : =10 to 10V
01:0to 10V

10:1 to 5V (4 to 20mA)
11 : Oto 5V (0 to 20mA)

Yukarida gosterildigi gibi Bir analog input’u konfigiire etmek i¢in 4 bit ayrilmigtir. Bunlardan en
soldaki analog input un kullanimi agip kapatmak icindir. Sagindaki bit gelen analog veriye ortalama
fonksiyonun uygulanip uygulanmamasina kara vermek i¢indir. Son iki bit ise range code’dur ve
kullanima gore listeden segilir.
Analog ¢ikis icin Range Code
« Set Data of Analog Outputs

7

8 | 5 | 4 | 3

2

R

0

| value | Enable

DA Range Enable

DA Range

|: Enable Bit

0 : Disable channel
1 : Enable channel

Range Code | Analog output range
000 -10to 10V
001 Oto10V
010 1tos Y
011 0 to 20 mA
100 4 to 20 mA

|: DA Range

000 : -10to 11
001 : 0 to 10N
010 : 1 to &V
011 :0 to 20n
100 : 4 to 20n

Yukaridaki resimde gosterildigi gibi her analog ¢ikis 4 bit ile ayarlanmaktadir. Bu bitlerden en
soldaki ¢ikisin acgik ya da kapali olmasimi belirler. Geriye kalan 3 bit ise range code’dur ve tercihe

gore listeden segilir.

Ormegin asagidaki tabloda gdsterilen input ve output degerleri igin hesaplanan set data lar 6rnek
programda gosterilmistir.
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(a) CP1W-MAD44

CP1E/L/H EK ANALOG UNITELERIN KULLANILMASI

Analog Input Range | Averaging Set data Destination
input range code word
Input 1 4t020mA (10 Yes 1110 (E hex) n+1
Input 2 Oto 10V o1 Mo 1001 (9 hex) n+1
Input 3 Otos5V 11 Yes 1111 (F hex) n+2
Input 4 -10to10Y |00 Yes 1100 (C hex) n+2
Qutput 1 -10to 10V {000 - 1000 (8 hex) n+3
Qutput 2 4to20mA |100 - 1100 (C hex) n+3
Output 3 Dto 10V 001 - 1001 (9 hex) n+4
Output 4 Mot use - - 0000 (0 hex) n+4
A200.11
| MOV
#8309E
| +« Writes the range code of CP1W-MAD44 to the Unit.
A20011
| MOV
#BOCF
n+2
A200.11
|| MOV
H#BOCE
n+3
A200.11
— | MOV
#B009
n+4

Not 2: “n” analog girig/¢ikis modiiliinden 6nce gelen ek kartin ya da PLC’nin son ¢ikis kanali
adresidir. Kompakt PLC'lerde giris kanali adresleri 0’dan baslar, ¢ikis kanali adresleri 100°den

baglar.

Yukaridaki gibi konfigiirasyon tamamladiktan sonra analog giris m+1,m+2,m+3,m+4 adreslerinden
okunabilir, analog ¢ikis n+1,n+2,n+3,n+4 adreslerinden yazilabilir.

CP1W-MAD42

Word m+1
Word m+2
Word m+3
Word m+4

‘Word n+1
Word n+2

cP

1W-MAD44

‘Waord m+1
Word m+2
Word m+3
Word m+4

Word n+1
Word n+2
Word n+3
Word n+4
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