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Giris

Bu dékiimanda FQ2-S Kamera ve NX1P2 PLC Ethernet\IP haberlesmesine dair detayli

bilgiler verilecektir.

TouchFinder Ethernet\IP i¢in Gerekli Ayarlamalar

TouchFinder programi, FQ2-S Kamera cihazinin programlanmasi i¢in gereklidir.
TouchFinder programinda goriintii alinip, konfigiirasyonlar1 yapildiktan sonra
Ethernet\IP adresi ayarlamasi yapilir.

Asagidaki tabloda Ethernet\IP adresinin ayarlanmasi igin gerekli adimlar gosterilmistir.

B TouchFinder for PC — <

File(F)

Camera input

1. Setup Moda almak i¢in ‘Sensor

Setting’ secenegini segilir.

HIE

T8 TeuchFinderfor PC - X

2.Ac¢1lan pencerede ‘Yes’ butonu

secilir.

“At work for a better life, a better world for all...”
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TouchFinder for PC = X

3. = ‘Setup Mod’ segilir.

TouchFinder for PC = X
File(F)

4. Daha sonra meniiden ‘Sensor

Setting’ secenegi secilir.

5. Oniimiize ¢ikan meniiden

‘Network’ secenegi segilir.

“At work for a better life, a better world for all...”



[Omron Teknik Destek] FQ2-S Kamera ile NX1P2 Ethernet\IP Haberlesmesi

B8 TouchFinder for PC - X
File(F)

6. ‘Ethernet’ secenegini segtikten
sonra karsimiza ¢ikan meniiden ‘IP
Address’ segeneginden IP adresi

ayarlanir.

EHE D 4

TouchFinder for PC - X
File(F)

7. Ethernet\IP adresi ayarlandiktan

sonra bir Onceki menilye gelmek

i¢in gorseldeki adimlar uygulanir.

TouchFinder for PC - X
File(F)

EE

TouchFinder for PC - X

or settings

8. Meniiden Data Output secenegi

secilir.

7

“At work for a better life, a better world for all...
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BB TouchFinder for PC - X

File(F)

Data output
No -p
[

9. Daha sonra Fieldbus Data

output secenegi segilir.

HEE

TouchFinder for PC

Fieldbus data output

10. Ayarlar yapildiktan sonra Back
secenegi  secilerek bir  Onceki
mentiye gegilir.

Not: PLC tarafinda ayrica 6zel bir
konfigiirasyon yapilmayacak ise

Output Handshake ‘No’ olmalidir.

TouchFinder for PC
File(F)

ata output
jo-proto t

11. Onceki meniiye donmek igin
Back secenegi daha sonrada Ok

secenegi secilir.

“At work for a better life, a better world for all...”
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FQ2-S Kamera ile NX1P2 Ethernet\IP Haberlesmesi

12. Daha sonra 6nce Back sonra Yes
secenegi secilip ayarlar kaydedilir
ve Sensor Setting meniisiine geri

donulir.

& TouchFinder for PC

File(F)

13. Ethernet\IP ile kameradan PLC’
ye gonderilecek datalarin secilmesi
In\Out O

i¢in seceneginden

Setting segilir.

14. Ethernet\ IP adresi ayarlandiktan
sonra Data Output ayarlamalari
yapilir.

s [In/Out] - [I/O Setting] -
[Output Data Setting] — [Link
Data Output/ Fieldbus Data
Output] — [Output Data Set]

Ornegin ‘Shape Search III’ ile

bulunan irlinin X pozisyonu

asagidaki gibi eklenir.
1. [0. Data 0]
2. [Data Setting]
3. [Shape Search 111]
4. [Position X X]
5. [10. X[0] ]

tarrelation CR

f :

Carrelation

Ca ation CR

NOT: Eger birden fazla {iriin var ise her iirlin

i¢in [0]-[31] arasinda 32 farkli veri aktarilabilir.

“At work for a better life, a better world for all...”
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TouchFinder for PC X

15. Ornegin bu uygulamada tek | &

tirtin oldugu i¢in bu iiriiniin Shape
Search Il sonuglarindan Pozisyon
X, Pozisyon Y, Angle TH,
Judgement JG, Count C verileri
Ethernet\IP ile PLC’den
okunabilmesi icin gorseldeki gibi

secilmistir. Her bir output data

biiyiikliigii 4 Bytes’dir.

TouchFinder for PC — X

File(F)

16. Tim ayarlar yapildiktan sonra
Test seceneginden Save Data

secenegi secilip datalar kaydedilir.

17. Sensor Setting meniisiine geri
dontilerek Restart seceneginden

restart edilir.

“At work for a better life, a better world for all...”
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TouchFinder for PC
File(F)

18. Son olarak Run segeneginden
Switch to Run mode segilir ve

goriintii alinir.

NX1P2 PLC Ethernet\IP Ayarlamalar1 ve Veri Konfigiirasyonunun

Yapilmasi

Ethernet\IP haberlesmesi i¢in dncelikle Sysmac Studio programinda PLC’nin Ethernet\IP

adresi sekil 1” de gosterildigi gibi ayarlanir.
¢ [Configuration and Setup] — [Built-in Ethernet\IP Port Settings] — [Fixed setting]

— [IP Address]

TCP
/1P

¥ IP Address

© Fixed setting
ISES LI 192 . 168 . 250. _ 1
L gl 255 . 255 .255. 0

@ Obtain from BOOTP server.
. Fix at the IP address obtained from BOOTP server.

Sekil 1 : Sysmac Studio’ da Ethetnet\IP Ayarlama

PLC’ de Ethernet\IP haberlesmesi ayarlarinin yapilabilmesi i¢in Sysmac Studio

programinda asagidaki adimlar sirasiyla takip edilmelidir.

“At work for a better life, a better world for all...”
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troller_0 - Sysmac Studio

Controller

. Backup
1. Ilk olarak ‘Tools’ EtherNet/IP Device List Export Global Variables
Comments for Variables and Data Types

Segeneglnden Import ST Program...

Impaort Moter sizing toel Results

‘Ethernet\IP Connection

Update Configurations and Setup Transfer Data
EtherNet/IP Connection mr\gs

Launch External Application L4

Settings’ segenegi segilir.

¥ Default Gateway

» Toolbox ~ 1

Target Device

2. ‘Toolbox’ siitunundan

‘Target Device’ eklenir.

: Add 2 target device
Variablemearmem ]

e ]

~ Toolbox ~ 1

Node adcre:s_[EREIFEIE I . ' S

Model name |FQ Senes 2 A

3. Eklenecek cihazin T 3 v

bilgileri girilir.

4. Online olup senkronize

edilip PLC’ ye gonderilir.

Tekrar Offline olunur.

“At work for a better life, a better world for all...”
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Data Tipleri ve Alanlari

FQ2-S Kamera ile NX1P2 Ethernet\IP Haberlesmesi

Ethernet\IP haberlesmesini gerceklestirebilmek igin data tipleri ve data alanlarinin

belirlenmesi gerekir.

PLC’ den FQ2-S Kamera’ ya gonderilecek veriler i¢in tanimlanan output alanlar1 sekil 2’

de belirtilmistir.
* Command Area
Bits Contents
15 14 | 13 | 12 11 10 9 8 7 6 5 4 2 1 0

+0 ERCLR | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv [ Resv | TRIG | EXE | Control sig-
nals (32

+1 Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv [ Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | DSA bits)

+2 Command code Command
code (32

+3 bits)

+4 Parameter 1 Parameter1
(32 bits)

+5

+6 Parameter 2 Parameter2
(32 bits)

+7

+8 Parameter 3 Parameter3
(32 bits)

+9

Sekil 2 : PLC’ den FQ2-S Kamera’ ya gonderilen verilerin output alani

FQ2-S Kamera’ dan PLC’ ye gonderilecek veriler i¢in tanimlanan input alanlar1 sekil

3’ te belirtilmistir.

+ Response Area

Bits Contents
15 14 13 12 Lh 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 o
+0 ERR | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv [ Resv [ Resv | Resv [ Resv | RUN | OR | READY | BUSY | FLG | Vision Sta-
tus Flags
+1 Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | Resv | GATE | (32 bits)
+2 Command code Command
code (32
+3 bits)
+4 Response code Response
code (32
+5 bits)
+6 Response data Response
data (32
+7 bits)
+38
DVLY {2 12 (35 pu2)
+38 onibng gars
+53
DVLY L A (35 pue)
359 onibng gars
+a
DVLY 0 0 (35 pue)
+8 onbng gapy

Sekil 3 : PLC’ den FQ2-S Kamera’ya gonderilen verilerin input alani

“At work for a better life, a better world for all...”
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Sinyal durumlarinin okunmasi ve sinyal gonderilmesi i¢in hem input hem outputta 32
bitlik alanlar ayrilmistir. Bunun igin 32 bitlik bir Union tipi degisken olusturulmalidir.
Union tipi degiskenler birden fazla verinin farkli sekilde belirtilmesini ve daha sonra
parcalara ayrilarak kullanilmasini saglar. Sysmac Studio’ da bu islem i¢in tanimlanan

Union sekil 4’ te gosterilmistir.

Base Type Comment
v | UEIPFlag UNION
Enumerated P ARRAY[0.31] OF BOOL
W DWORD

Sekil 4 : Tanimlanan Union degiskeni

NOT: Union’ da belirtilmis veri tipleri ayn1 hafiza alanini kullanir. Yukarida toplam
kullanilan alan 32 bittir. Yukaridaki tanimlama hem Bool hemde DWord olarak kullanim
saglar.

Output (PLC’ den FQ2-S Kamera’ ya) datalarinin gonderilmesi i¢in bir Structure
degiskeni tanimlanir. Structure tipi degiskenler farkli veri tiplerinin bir arada
tanimlanmasi ve kullanilabilmesi i¢in olusturulur. FQ2-S Kamera’ daki komut alanlarinin
(sekil 5) data tipleri ile eslestirilmesi i¢in olusturulan Structure output degiskeni sekil 6’
da gosterildigi gibi tanimlanir.

+ Assignment Example for Variable Data Type That Matches the Command Area

Bits
15141131211 |10 9 8|7 |6 |5 43210
7 Control +0 (BB -1 -]-1=-1-|=-1-1-|-1-1-1-1- |TRIGIEXE
Flag a (-l =T=1=1=1T=T=1T-=T-1-1-1-1psA
Command +2 Command code
Code 13
S EIP _<Command +4 Parameter 1
Output Parami +5
Command 6 Parameter 2
Param2 7
Command +8 Paramater 3
Param3
\ +9

Sekil 5 : Structure output alani

“At work for a better life, a better world for all...”
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5 EIPOutput
ControlFlag U_EIPFlag
CommandCode DWORD
CommandParam1 UDINT
CommandParam2 UDINT
CommandParam3 DINT

Enumerated

Sekil 6: Tanimlanan Structure output

Input (FQ2-S Kamera’ dan PLC’ ye) datalarinin alinabilmesi i¢in bir Structure degiskeni
tanimlanir. FQ2-S Kamera’ daki komut alanlariin (sekil 8) data tipleri ile eslestirilmesi

icin olusturulan Structure input degiskeni sekil 7 *de gosterildigi gibi tanimlanir.

Name Base Type Offset Type Offset Byte Offset
Enumerated | . U_EIPFlag
CommandCodeEcho DWORD
ResponseCode UDINT
ResponseData DINT
OutputData ARRAY[0.7] GF DINT

Sekil 7 : Tanimlanan Structure input

« Assignment Example for Variable Data Type That Matches the Response and Output Areas

Response Area

Bits
15 |14 |13 |12 |11 |10 | 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
[Status +0 ERR| - | - | -|-|-1|-1]-=1]-=1=| - |RUN|OR |READY|BUSY|FLG
Flag +1 |- =-|=-|=-1=-1-/=-|=-|=-1=-1=-1=-1=-1-1 - |GATE
Command +2 Command code
CodeEcho )
Response +4 Response code
Code 45
Response +6 Response data
Data +7
S_EIP < Output Area
Input
Bits
15|14|13|12|11|1U|9|8|7|6|5|4|3|2|1|O

+8 DATAO

+9
Output
Data [

+24 DATA8
k 425

Sekil 8 : Structure input alani

“At work for a better life, a better world for all...”
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Daha sonra bu data tipleri sekil 9’ da gosterildigi gibi Global Variables’ ta tanimlanir.

Global Variables X

Name |  DataType | InitialValue | AT | Refain |Constant| NetworkPublsh | Comment |
ElPInput S ElPinput [] [1 [lnput
EIPOutput S EIPQutput ] [] [Output

Sekil 9: PLC’ de tanimlanan Global Variables

Ethernet\IP Haberlesmesi i¢cin Tag ve Tag Set Ayarlari

PLC’ nin gorev ve gorev ayarlari i¢in sekil 10° da gosterildigi gibi PLC” ye input olarak
48 bytes’ dan 272 bytes’ a kadar alan ayrilabilir. Fabrika ayarlarinda bu deger, Input Tag
boyutu, 48 bytes’ tir. PLC’ den FQ2-S Kamera’ ya gonderilecek Output Tag boyutu ise
20 bytes’ tir.

Parameter name Value Setting range

001 Input Size The total size of response area and output 48 to 272
area

002 Output Size 2 The data size of command area 20

Sekil 10 : Input ve Output Tag boyutlari

Tag Input sekil 11° de gosterildigi gibi tanimlanur.

o O

P Device Information

0 TagMax 2 / 256 Registration All Import

713 Output

Tag Set Name | Sae(Byt) | Sue(® | InstancelD |Cor

i
¥ | Taglnput ] 4 Auto Not
EIP Input ] 4 0

Return All to Default

3

Transfer to Controller | Transfer from Cantroller Compare

Sekil 11: PLC’ de tanimlanan Tag Input

“At work for a better life, a better world for all...”
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Tag Output sekil 12° de gosterildigi gibi tanimlanir.

inpu] [ |01

| Taq Sef Name. |_Rit Selection__|_Size (ute) | Size Rifl | Instance ID__| Confroller Status I0ufnut at Fafal Fnl

¥ | TagQutput ] )] Auto Not included

EIP Qutput [] 20 0 leared
EIP Output

3

Transfer to Controller | Transfer from Controller

Sekil 12: PLC’ de tanimlanan Tag Output

Tag Set sekil 13” te gosterildigi gibi tanimlanir.

¥ Connection

Retum All to Default

Compare

2
+ '
Device Bandwidth

Restart 4

Transfer to Controller Transfer from Controller

Sekil 13: PLC’ de tanimlanan Tag Set

Yapilan ayarlamalardan sonra sekil 14’ te gosterildigi gibi senkronize edilir.

Retum All to Default

Compare

Sekil 14: PLC’ de projeyi senkronize etme

“At work for a better life, a better world for all...”




[Omron Teknik Destek] FQ2-S Kamera ile NX1P2 Ethernet\IP Haberlesmesi

Input ve output datalarinin okunup yazilabildigine dair sonuclar sekil 15’ te gosterilmistir.

KF N Nave
v T

= = e
Sekil 15: Okunan datalar

Gorselde goriildiigii tizere kamerada algiladig;
v' Position X degeri, PLC’ de OutputData[0] datasinda,
v" Position Y degeri, PLC” de OutputData[1] datasinda,
v Angel degeri, PLC’ de OutputData[2] datasinda,
v' Count degeri, PLC’ de OutputData[3] datasinda okunmustur.

“At work for a better life, a better world for all...”



