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[Omron Teknik Destek] Puls ile Mx2 Inverter Siirme Uygulamas:

1.Giris

MX2 sirtculerde mevcut EA ggne uygulunan puls ile frekans referansi verilebili
Bu dokimanda CPI1E ile puls dretilip MX2 slriculeederans verme uygulamasi

anlatilacaktir.

2. Mx2 Puls Ayarlari

MX2 siruculerde bulunan AO01 parametresi frekarisra@s! secim parametresidir,
6:Pulse train input secilerek puls gigi(EA) aktif edilir. Bu girisi kullanabilmek igin
diger parametrelersagida belirtilmitir:

A001 (Frekans referans secimi) = 6: Pulse traintinp

PO03 (Puls Gisi [EA] Secimi) = 0: Speed reference

C027 (EO Cikyi Secimi) = 0: Cilg Frekansi

PO55 (Puls frekansi) = 1.5kHz: Pulsin maksimumdredt girilir; bu parametreye motor
devir degeri de (1500 devir igin 1.5kHz) girilebilir. Bu dumda 1500puls gonderilirse
MX2 surtcude max.frekans (A004) FOO1'de referams.dd133 ise PO55 gerine gore
oranlanir. Uygulama sirasinda D133 parametresipdéngirki izlenebilir, EA girisine
gelen puls sayisinin P055’e gore % olarak ifadesiddrnesin 1000 puls
gonderiyorsaniz ve P055 2kHz olarak ayarl ise Diaf@#itor parametresinde yakila
olarak %50 gorulecektir.

Puls cikgiyla ilgili diger parametrelersagidadir; bu dokiimanda default @leri ile
uygulama yapilnstir.

“P” Function Run Defaults
Func. Name Description Mode ™ Ey™ [ Units
Code Edit
POSS | Pulse train frequency scale Sets the pulse numbers at max. * 1.5 kHz
frequency, set range is 1.0~32.0
kHz
POSE | Pulse train frequency filter time | Set range is 0.01~2.00 sec. x (010 |sec
constant
PO57 | Pulse train frequency bias Set range is -100~100 % x |0 Yo
amount
POSB | Pulse train frequency limit Set range is 0~100 % x (100 %
PO59 | Pulse input lower cut 0.01 to 20.00 x 1.00  [%
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[Omron Teknik Destek] Puls ile Mx2 Inverter Siirme Uygulamas1

3. CP1E Puls Ayarlari

CP1E-N30DT1-D PNP cikish bir plc'dir ve 2 adet puls cikisi bulunmaktadir. Puls cikisini
kullanmak i¢in ek bir ayara ihtiya¢ yoktur. Asagida PLC settings boliminde puls c¢ikiglarin
default ayarlari gosterilmigtir.

Input constart I Builtin RS232C Port I Serial Option Port | Built4n Input  Pulse Output 0 | Pulse Output 1 I 1 I r
— Base Settings

Undefined Origin ~|  Search/Retum Initial Speed m pps
Limit Input Signal Operation ISearch Onby vI
Limit Input Signal NC hd
— Define Origin Operation Settings —Origin Retum
[~ Use define orgin operation Speed

Search Direction m remecin Eigin Spre Iﬁ_l ops Iﬂ _% Pps
Detection Method  [MethdD ] Search Proximity Speed |0 — pps | | Acosleration Rafio
Search Operation Im Search Compensation ‘u’aluem 0 e
Operation Mode Im Search Acceleration Ratio m Deceleration Ratio
Crigin Input Signal Im Search Deceleration Ratio m 0
Proximity Input Signal Im Positioning Manitor Time m ms

|._.

Kullanilan PLC Omron CP1E-N30S1DT1-D o6zellikleri asagidaki sekilde Cx-Programmer
Settings boéliminde ayarlanir. (Baud: 9600 Format: 8,1,E Mode: Modbus-RTU simple master)

@ pu: Settings - NewPLCL s |

FieOptiowsshicy

Startup/CPU Settings | Timings | Input constant | Buittin RS232C Port  Serial Option Port | Buitin Input | Puis ¢ | ¥

~ Communications Settings - Link Words
" Standard (3600 ;1,7.2.E)
¥ Custom  Baud Format Maode
{9600 (defautt) «| [8.1.E =] | |Modbus-RTUsmple master w| | | |10@dsfaul) ~|
|—5tart Code - End Code |— PC Lk Mode—
& [jzable (= Feceyed Ble: IEE E & AL

|F gt |‘E?.'I\.|}:'EE' 5. ( CH.LF . |F M azter

€ SetEfdCode  |(xG00D

-Response Timeout — — Unit Mumber———  Delay ——————  NT/PC Link Max — — PC Link Unit No.
[0 = 100ms = [ = -1oms 0 =] =]
{default 5000ms)
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[Omron Teknik Destek]

Puls ile Mx2 Inverter Siirme Uygulamas:

Bu plc’de puls ¢ikiglari su sekildedir: 1.Puls Cikigi CIO0100.00 ve 2.Puls ¢ikisi CIO100.01.
Yon cikiglari bu uygulamada kullaniimayacaktir ¢ciinkii MX2 sirtctudeki yon girisi (7/EB no’lu

giris) yalnizca basit pozisyonlama uygulamasinda kullaniimaktadir.

@ Pulse Output Method
Only the following pulse output plus a direction output can be used as the pulse output method.

Fulses

Direction ON (=CW)

OFF {=CCW)

@ Pulse Output Port Number and Output Terminals

The following terminals are used for pulse outputs according to the pulse output port number.

Output terminal Other functions that cannot be
block SHEEo TR used at the same time
Terminal .
block e Pulse plus direction Normal output | PWM output
label number
CIO 100 00 Pulse output 0, pulse Mormal output 0 -
01 Pulse output 1, pulse Mormal eutput 1 | PWM output
02 Pulse output 0, direction Normal output 2 -
03 Pulse output 1, direction Mormal output 3 -

Bu uygulamada puls tretmek icin ACC komutu ve CI0100.00 puls ¢ikisi kullanilacaktir.

ACC komutunun kullanimi a _sagidaki gibidir:

ACC komutu belli frekanslarda rampa sireleri de belirlenerek puls Uretir.

BACC
— —— Acciaas) —{
P P Port spacifiar
M M: Cuiput modes
s S First word of sattings table

P: Puls cikis portu (#0000: Pulse ¢ikisi 0) veya (#0001: Pulse cikisi 1) kullanilabilir.
M: Output Mode: Bu drnekte #0100 kullaniimigtir (Puls+Yon, ileri yonde, strekli mod)

M:Output Mode

15 1211 87 43 0

L Mode
0 hex: Continuous maode
1 hiex: Independent mode
----- Diraction
0 hex: CW
1 hax: CCW

........ Pulse output method
1 hex: Pulse + direction

------ Always 0 hax.
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[Omron Teknik Destek] Puls ile Mx2 Inverter Siirme Uygulamas:

S: Kalkig/durus rampa miktari. Her 4ms icin rampa miktari hz biriminde girilir. Bu drnekte

1500Hz’e 1000ms’de erisebilmek icin 6 girilmistir. Her 4ms’de 6Hz ¢ikis rampalanacaktir.

INI komutunun kullanimi a__sagidaki gibidir:

INI komutu godnderilecek mevcut puls sayisini degistirir. Bu komut ile puls sayisi sifirlanarak

puls ¢ikisi durdurulabilir.

Puls ¢ikisini durdurmak icin asagidaki gibi bir 6rnek komut kullanilabilir:

I @Ml
#0000 | Pulse oulput O

#0003 | Stop pulss output
0 (Mot usad )

4. Uygulama ve Bglantilar

Asagidaki uygulamada ACC komutu surekli frekans tretmek icin, INI komutu Uretilen sifirlamak
icin kullanilmistir. ACC komutu lsaniye'de 1500Hz’e ulasarak surekli puls Uretir. Eger INI
komutu ile puls birden durdurulmak istenmiyorsa, yani rampali durus yapilmak isteniyorsa ACC
komutundaki frekans bilgisi (D101) 1500'den O’a cekilerek 1 saniye’de durug W.00 kontagi

tekrar tetiklenerek gerceklestirilebilir.

[Program Mame : MewProgram1]

O B PULS ILE MX2 INVERTER SORME UYGULAMASI
[Section Mame : Sectioni]
Wo.00 ACC(B38) #0000 #0100 0100
Puls Baslat +5
W0.01 INI[Z20) #0 #3 0
2 | | | |
Puls Durdu 00
P_First_Cycle KMOV(021) &5 D100
4 I I | Durus/Kalkis
First Cycle +6
MOVL{498) &1500 D104
+1500,0
7 END(001}) H End

To improve lives and contribute to a better society



[Omron Teknik Destek] Puls ile Mx2 Inverter Siirme Uygulamas1

PLC Mame | Address | Data Type / Format | Value | Comment |
MewPLC1 0100 CHAMMEL (Hex,Channel) +0 Durus/Kalkis Rampa orani (Hz)
(NewPLC1  [IVVNNNN CHANNEL (Hex.Channel) | +1500 | Hedef Frekans (Low)
MewPLC1 0102 CHAMMEL (Hex,Channel) 0 Hedef Frekans (High)

CP1E-N30DT1-D plc’nin puls ¢ikisi 100.00 ve PNP oldugundan bu ¢ikisa ait COM’a +24V girilir
ve 100.00 puls ¢ikisi MX2 sirtctunin EA girisine baglanir. MX2 siriiciinin L (-) girisi ise gug¢
kaynaginin (-) potansiyeline baglanir ve baglanti tamamlanmis olur. W.00 tetiklendiginde FO01
parametresinden frekans referansi (50.00Hz) ve D133 parametresinden devir ylizdesi (%100)

g6zlemlenehbilir.

Meter \ cM2
% [EO] d Termination resistor (2000) GND for logic outputs
;j {Change by slide switch)
Met L = SP '—)
er \ RS485 || : Serial communication port
AMl -~ transceiver I I (RS485/ModBus)
M LY e
Analog reference H 10vde *
0~10VDC ||:':|I +
) ,\ZDE: Appre ADKQ - RS485 RJ45 port
4~20maA o] Pprx. franaceiver @ {Optional operator port)
—J Apprx. 1000 7, T
— pr.
Pulse train input . _ L USB (mini-8) port
24de. 32z max. Us8 = | (PC communication port)
EA fransceiver USE power: Self power
q iy 7Ty T
L Option port <:> Option port connector
GND Tor analog signals WL controller
. T

5. Sonug

MX2 surtculerde (EA) girisinden belirli frekansta pulslar gonderilerek frekans referansi

verilebilir, bu uygulamada CP1E pic’ler ile puls Uretilerek bu iglem yapimigtir.
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